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Conditions Générales de Vente

I. COMMANDES.

Toute commande mne poutl étre considérée comme définitive qu'spris netre
sccepiation écrite.

. LIVRAISON & I'RIX,

Le délal court dés le moment od nows avons rech bous les renseignements
nécesssires pour Pexdcution.

Quelles que solent la destination cf les ooaditions de vemtc, la Hvraison cu
repuiée efMectuée dans nos usines ou magesins.

Les prixn s'entendent pour matéciel pris en nos usines on MEgLsing,

Les emballages seront fecturés; une ristourne de la valeur des calsses o 'em-
ballage sera copsentic & elles sont retourndes [ranco, complétes et en boan état,
dans les quinze jours de la livraison cn nos iNines.

Tous les frais de wranspors, d'sssurance, de dousne, de mamutention, el
sonf § charge dec acheleur, of ccs operations sc font & ses risguwes et périle; 0l
lui appartient de vérifier les cupéditions of Jd'ewercer, 8% ¥ & Hew, ses recowrs
contre les IraRSporteurs € ASSurcurs,

Au cas o, dans un délal de guinre jours & dater de la notification de mise &
digposition du matériel, noun ne serions pos en possesaion des Instructions pour
Iexpédition du matériel commandé, le destinataire wursit § paver une indemnité
d'emmagssinage dont le montant sereit de 2 0/55 de la valewr du marériel, par
semuine, jusqu'sy moment off les instructions préciscs mous scrsicnt fournics, Cet
cmagasinage sera foit auy risgues ef périls de achetenr, ef pe poarra, en suctne
facon, étre une cause de modification auy conditions de peicment stipulées,

I PAIEMENTS.

Sauf conventions spéciales, les paiements se font au comptant, i Charlerol, nets
€f sans gscomple, en espeies o par chégues, vifements ou papler § courte évhéance
imasimum quinze joursi sur places de bangues belges, Nous ne renongons pas b ce
droit en fsisant traite sur 'scheteor.

Les frais de timbres, droits de quittances, tave de transmission cf tons sutres
droits et frais quelcongues sont & charge de "acheteur.

i DELAI DE LIVRAISON,

A molns de conventlon spfciale, nous diclinons toute responsabili du chel
de retard dventue]l dams la lhvraison.

Dans le cas de convestion spéciale, nous déclinons, on autre, 1oule espive
de responsabilité pour retard dans ls livealson

1%} Si les conditions de paicment n'ont pas é1é rigourcusement observécs;

2% En cas de force majeure, nommment gréve, lock-oot, coulée mangute,
arrét des ateliers, interrupfion ou sccidert dans le service des transports, fant poie
nous que pour nos principsus fournisseurs,

Si l'exdcution du marché sc trouve retardée par un feit dont la rexponsabilité
ne nous incombe pas, oe retard o'aura pas sculement pour censéquence de pro-
longer pour une durée correspondante les délais de livralson, meis de les reculer
dans les limites raisonnebles d'une exécution possible dane les conditions anrmnles
et @ ralson des engagemenis que nog fouralsseurs ou nous-méines pourrions avolr
coniracids pour d’sutres IFaveinx,
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5. AGREATION,

Notre matériel sstisfait, sauf indications contraires, aux prescriptions normales
du « COMITE ELECTROTECHNIQUE BELGE» sdoptées par la « CHAMBRE
SYNDICALE DES ELECTRICIENS BELGES».

La wérification est felte demns nos wiclers of dans la mesure ol le permettent
les installstions de notre plancher dessais,

Les cssais peuvent étre faits on présence de Uscheteur ou de son mandatire,
&1l en notifie le désir, lors de la commande; ln date en syant é1 déterminde de
commun accord dans e délal fixé par nous, lc matériel ext réputé agréé, que 'ache-
teur ¥ alt sskisié ou non.

Les frals d'casals de lonpue durée ou spécinnx seront & charge du client.

6. GARANTIES,

Mous garantlssons notre matériel contre tout défaut de matiére ou vice de
construction, pendant un sn & deter du jour de ln mise i disposion ou pendunt
six mois, sl le matdriel est utilisé Jour er nuit. Clest & I'scheteur qu'll appartiendra
de faire la preuve.

La garantic ne s'étendra pas, quoiqu'il sdvienne, su-deld du 15% mols & dater
du Jour de In mise d disposition dans nos éablissements.

La garande cl-dessus ne peut svelr, pour nous, d'sutre conséquence que de
nous obliger i réparer ou & remplacer purement of simplement le matériel défec-
fucuy sans indemnié ol dommages-intEréts de part ol d'sutre, notamment pour
arrét, chinage ou sutres causes quclcongues, les pitces de remplacement éant
livrées en nos établissements. Les pitces remplacdes doivent étre retournées framco
dans e mois de leur remplacement, faute de quol nous nous réservons d'en fac-
tarer la vabeur.

Pour étre prise en considération, toutc réclamation devra mous #tre notifiée par
écrit, immédistement aprés constatation du défsur: les marchandises ne pourront
étre valablement sdmises ¢n retour gue si ln réexpédition en o &1 faite avec notre
consentement.

La répsration ou le remplacement des pitces pendant une période de garantic
ne peul avelr pour eflet de prolonger e délai de garantie.

7. COMPETENCE,

En cas de contestation de guelque nature que ce solt ef quel que soit le lien
de fournliure ou de D'installation, les Tribunaux de Charlerol seront seuls compé-
tents, méme en cas d'appel en garantie, ou de pluralité des défendaurs,

NOTA, — Les indications contenues dans ce catalogue sonf sujettes & modi-
fications sans préavis; par conséquent, nous ne Sommes engagds sur lear base
qu'apris confirmation derite.
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Fig. 1. Fig. 2. - Moteur type A ou AF,
Moteur type A ou AF, rotor en court-circuit,
rotor en court-circuit. avec poulie et rails tendeurs.

Fig. 3. Fig. 4
Moteur type A, Moteur type A, rotor & bagues.
rotor 4 bagues. avec poulie et rails tendeurs.

8327 ;

Fig. 5. - Moteur type AF, rotor & bagues.


http://www.mot.be/nl/praktisch/inlichtingen

ATELIERS DE CONSTRUCTIONS ELECTRIQUES DE CHARLEROI a3

PETITS MOTEURS TRIPHASES
Types A. 5 4 A. 28 : fermés-ventilés

Types AF. 5 a4 AF. 28 : enticrement fermés
a enveloppe refroidie

AVANT-PROPOS

Ceite série de petits moteurs est congue de fagon & wiiliser les procé-
dés de construction les plus modernes, Dans la plus large mesure possibie,
nous avons remplacé les pigces coulées, fragiles aux chocs, par des pléces
embouties en hles de forte épalsseur. Par suite de cet emplol, les moteurs,
malgré leurs poids évidemment moins élevé que celul des moteurs dans
lesquels la fomte domine. ont un aspect & la fois robuste et élégant. Leur
rigidité est égale & celle des moteurs construits avec des piéces coulées,
£t la rupture sous un choc accidente! n'est pas & craindre. Toutes les tdles
embouties sont protépées contre |'oxvdation par nos procédés spéciaux et
recouveries d'un enduit cellulosique inaltérable, d'une adhérence abso-
lue. Un autre avantage des moteurs construits par nos procédés réside
dans ln régularité exiréme dans les poids er les dimensions. Une piéce
quelcongue prise en magasin s'adapte rigoureusement sans ajustage ni
forgage.

GENERALITES

Ces moteurs ge construisent suivant deux variames :

Type A : Fermé-ventilé.

Type AF : Entidrement fermé i enveloppe refroidie.

Les figures I et 2 s’appliguent sux deux tvpes, les figures 3 et 4, au
type fermé-ventilé et la figure 5 au rype entitrement fermé & enveloppe
refroidie.

Dans les deux dispositions. I'encombrement du moteur est le méme.

Le type AF différe du type A :

@) dans les motéurs 4 rofor en court-circuit : par 'adjonction, & 1%in-
térieur du moteur, de dJdeux capots de cloisonnement empéchant toute
introduction d'air dans l'espace qu'ils déterminent autour des bobinages
{comparez les fgures 6 et 7 montrant respectivement des coupes de
moteurs [ypes A ¢t AF) ;

b) dans les moteurs i bogues : par |'adjonction d'un capot intérieur
du cité de |'attnque, et la suppression des ouvertures dans les portigres du
plateau-palier chré bagues ainsi que dans le plateay de serrage stator
correspondant,
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Fig. 6. - Coupe longitudinale d'un moteur type A,
a rotor en court-circuit.

Fig. 7. - Coupe longitudinale d'un moteur type AF,
a rotor en court-circuit.

9314

Fig. 8.
Stator non bobiné. - Stator bobiné. - Tale de protection.


http://www.mot.be/nl/praktisch/inlichtingen

ATELIERS DE CONSTRUCTIONS ELECTRIQUES DE CHARLERCI 1

jusques et ¥ compris les types A. 8 et AF. B, les moleurs se cons-
truisent umiquement avec rotor em court-circuit. Au-delh, ils se construi-
sent également avec rotor & bagues, les deux types les plus grands pou-
vant étre munis d'un dispositif de mise en court-circuit des bagues et de
relevage des balais. Les moteurs & rotor en court-circuit sont A simple ou
& double cage selon leur prandeur et leur nombre de phles.

DESCRIPTION

La description sulvante s'applique aux moteurs dans |'exécution cou-
rante, ¢'est-h-dire avec axe horizonial, fixation par paties.

Les autres modes d'exécution sont déerits i la page 32
STATOR

Les thles du stator sont serrées ef maintenues par rivets ou [raverses
soudées, entre deux plateaux de serrage en acier embouti (voir fig. &
et 7L

Ces plateaux sont soigneusement cenirés par rapport A l'alésage du
stator. lls sont pourvus d'ouvertures destinées A assurer la ventilation, et
portent un emboitement assurant un centrage parfait des plateaux-paliers ;
ces ouvertures n'existent toutefois pas au plaresu de serrage odté bagues
des maoteurs AF.

Deux pattes, en fortes idles d'acier embouties, sont soudées & Ia partie
inférieure des platesux de serrage (voir fig. 8). Elles présentent une
grande surface d'appui dressée aprés montage et sont pourvues chacune
de deux trous destinds & la fxation du moteur.

Une tdle de protection cintrée, s'appuyant sur les plaseaux de serrage,
recouvre la périphéric du stator (voir fig. 8). Dans cetie thle sont ména-
gées des ouvertures, disposédes en persiennes, permettant |'évacuntion de
I'air.

Les rainures du stator sont de forme demi-fermée. Elles sont incli-
nées par rapport i 1'axe.

Le bobinage est constitué de sections faites d'avance sur gabarits et
mises en place en les Introduisant Bl par Al dans la fente de chaque
fainure.

Les sections sont maintenues dans les rainures par des cales en
matiére isolante.

ROTOR

Le rotor est constitué de disques de rile mince isolés 'un de 1'auire.
Dans les petits 1ypes de moteurs & rotor en court-circuit, 1'ensemble du
rotor est placé tout monté sur 'arbre (voir fig, @) ; dans les autres types,
les tdles sont montées directement sur "arbre.

Les rainures sont de forme semi-fermée, sauf dans certaing types de
mateurs @ deux pdles.
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Fig. 9.
Rotor avec ventilateours; rotor avec roulements;
masse de toles et bobinage d'un rotor en court-circuit; arbre.

Fig. 11. Fig. 12.
Plateau-palier d'un Platenu-palier cdté bagues
moteur & rolor d'un moteur type A & bagues,
en court-circuit. portiére ouverte.

Fig. 13. — Moteur type AF, rotor en courl-circuit,
avee plateaux-paliers enleviés,
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Les rotors en court-circult sont & simple cage pour les wypes infé-
ricurs ; & partir d'un type déterminé, variable suivant le mombre de pales,
les rotors en court-circuit sont construits uniquement & double cage.

Les rotors & bagues (fig. 10} sont toujours bobinés en triphasé avec
point neutre. Le bobinage est exdcuté en sections ; les tétes de bobines
sont solidement maintenues en place. Aucun point de |'enroulement n'est
# la masse.

SYSTEME DE CAPTATION DU COURANT ROTORI-
QUE (moteurs & bagues).

Les bagues collectrices, en bronze, sont intéricures par rapport aux
paliers, el siruées entre le paller coté opposé & V'anaque et 12 masse du
rotor. Elles sont montées 4 la presse sur un manchon préalablement
garni d'une gaine fsolante et d'une wle mince. Ceme dernidre assure, par
sa disposition particulidre breverée, le maintien du serrage des bagues,
malgré la réduction éventuelle de |'épaisseur de ln gaine isolante.

Les porre-balais sont construits en thle de laiton matricée. Ils somt
fixés par trois sur une ou deux tiges carrées en acier isolées au papier
bakélire.

Le dispositif de mise en court-circuit des bagues er de relevage des
balais, qul est applicable mux types A.-AF, 26-28, est 4 la fois simple &t
efficace. De construction robuste, il est congu de fagon que le nombre de
s¢5 élédments soit réduit au minimum. La mancuovre s'exécute par une
manette dont est pourve fe plateau-palier ; cette manette est maintenue
fermement dans sés deux positions « Balals appuyés o @t « Balais relevés o

par-un sysiéme eflicace.

PALIERS

Les platcaux-paliers (fig. 11 et 12) sont Axés par vis aux plateaux de
serrage du stator. lls sont en wile emboutie, sauf pour les types A.-AF. 26
et 28 et pour ceux oité collecteur des moteurs i bagues, oil fls sont en
fonte. Les plateaux-paliers des moteurs type A sont pourvus d'ouvertures
pour le passsge de 1'air. Il en est de méme pour les moteurs type AF,
saul au platesu-palier coté bagues des moteurs & bagues. Dans les moteurs
tvpe A, les ouvertures de ce platesu-palier sont disposées en persiennes
(voir fig. 12).

Les paliers sont & roulements. Ces roulements sont & billes des deux
chtés dans les types inférieurs ; dans les types supérieurs e1 pour tous
les moteurs & bagues, le roulement cdoé amagque est A rouleaux et celui du
coré opposé est i billes.

Dans les types inférieurs, le roulement cité atague est Axé & serrage
sur |'arbre ; 1"auire est placé & fromement doux ef ést mainienu par un
nouveau dispositil de blocage breveté, dont la caraciéristique est de rés-
liser un serrage latéral cfficace, grice & la présence d'un systéme élas-
tique entre la bague Intérieure du roulement et D'éerou de serrage de
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celul-ci. Ce dernier est, en outre, pourvu d'un dispositif de sécurité per-
mettant un démontage facile du roulement. Dans les types supérieurs, les
deox roulements som! fixés & serrage sur "arbre, mais celui & roulesux
(edté artaque) est prévu avec bague intérieure libre permettant un démon-
tage aisé sans nécessiter |'enlévement de celle-ci,

Sur demande spéciale. nous pouvons aussi fournir tous les moteurs
avec paliers & coussinets.

VENTILATION

Chagque moseur est pourva de deux ventilateurs centrifuges placés de
part et d autre de la masse du rotor (voir fig. 6, 7 et 9).

Dans les moteurs type A, 'alr aspiré des deux cités par les ou-
vertures des plateaux-paliers (voir fig. 6). passe dans les ventilateurs,
refroidit le bobinage statorigue, traverse les ouvertures pratiquées dans le
platcan de serrage, refroidit fa surface exiérieure des tdles du siamor er
sort par les ouverfures prévues dans les tiles de protection. Dans les
moteurs i bagues, une couronne-guide d'air, fixée & |'intérieur du palier
{voir fig. 120, a pour eMet de rendre plus actil le refroidissement du bobi-
nage du siator.

Dans les moteurs AF, les parties vitales — bobinages e1 bagues —
sont soustraites & 'actjon de 1'air ambiant par uné cloison refroidie exté-
rieurement. Cecl est réalisé de Ia fagon suivante |

Dans les moteurs AF & rotor en couri-circuit, le milien confiné est
obtenu par 'emploi de denx capots en 16le emboutie fixés par vis sux
plateaux de serrage du stator (voir fig. 5, 13 et 14) et s'emboitant exac-
tement dans une rainure circulaire pratiguée dans le plateau de serrage.
Ces capots englobent les téies de bobines du stmtor er le rotor, |'émn-
chéité par rapport & 1'arbre étant obtenue par des joints en feutre. Chague
veniilateur est placd, comme le montre Ia Agure 9, entre le capot et le
plateau-palier woisin, La wentilation s'effectue comme le montrent les
Fgures 7 et 14

Dans les moteurs AF i bagues. la disposition est. du cdié de 1'ata-
que, identique 4 celle qui vienr d'éire déerite. Du cité des bagues, les
ouverures du piatesu-palier et du plateau de serrage n’existent pas. Le
ventilateur intérieur, placé de ce chié, brasse |'air de 1'espace confiné er
I'sméne continuellement contre les parols en contact avee 1'air extérieur,
le refroidissement étant activé par le ventilateur aspirant 'afr extérieur,
plecé du chié de 1'anagque.

BORNES

Les six bornes du siator sont disposées sur un socle en matiére iso-
lante (fig. 15) fixe latéralement, & droite pour un observatenr qui regarde
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Fig. 15.
Socles & bornes.

T AT h i —
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=1 e S —
5 6
Fig. 16.

Orientation des bornes
du stator et du roftor.
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le moteur du obté de I"attaque (voir fig. 7 & 5). La disposition des bornes
est telle que le couplage étoile ou triangle & réaliser est facilement obtenu
par 1'emplol de connexions amovibles,

Les moteurs du type A sont normalement fournis avee bornes stator
protégées par un capot en thle fixé par vis, ouvert 3 la partie inférieure.
Dans les moteurs du type AF, ce capot est entiérement fermé, et pourvu
d'une ou de deux douilles étanches pour raccords par ciible type CHB.
(disposition 3, voir page 35); il ¥ a deux entrées si le moteur doit dé-
marrer éoile-trisngle, une seule pour les moteurs & cage 3 démarrage
direct et pour les moteurs & bagues,

Les bornes rotor des moteurs & bagues, au nombre de trois, sont mon-
rées sur une plague isolante fixée & la partie inféricure du platesu-palier
cité bagues (voir fig. 12). Elles sont protégées par un capot, ouvert i la
partle inférieure pour les moteurs du type A, fermé et pourvu d‘une
douille éanche analogue & celle de la boite & bornes stator pour les mo-
teurs type AF.

Sur demande spéciale, les boites i bornes stator et rotor peuvent dire
prévues d'autres fagons (voir renseignements démillés page 34).

La boite 4 bornes du stator peut étre orientée suivant |'une guelcon-
que des dispositions | & 4 représentées i la figure 16, Pour le rotor, |'une
ou 'autre des deux orlentations 5 et 6 peut &ire prévue. A défaur d'indi-
cations spéciales au sujet de 'orfenmtion de la bolte & bornes, nous four-
nissons les moteurs avec boites & bormes orientées suivant les disposi-
rons | pour le stator et 5 pour le rotor.

POULIE

La poulie est placée A fromtement doux sur le bout d'arbre. Elle est
maintenue en place tangenti¢llement par une cale placée entre cuir et
chair, et latéralement par une rondelle s'appuyant sur le moveu €1 mainte-
nue par une vis qui s'engage dans 'extrémité de 'arbre. L'enlévement de
la poulie est des plus aisé; il ne nécessite l'emplol d'aucun outillage
spéeial.

ENTRETIEN ET DEMONTAGE

Les paliers de ces moteurs né comportent aucun graisseur ni trou de
graissage, Chaque moteur est fourni avee roulements munis de leur
charge de praisse, prét & éire mis en service.

Aprés environ 3 000 heures de marche, il y a lieu de démonter les
paliers, de nettoyer les rouiements A 'essence et de remplacer Ia graisse
usagée. On ne dolt uiiliser que la graisse spéelale recommandée par les
fabricants de roulements. Nous fournissons une graisse exira-fine en tubes
convenant particuliérement bien aux roulements emplovés (voir page 44).
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Yues des ateliers od sont construits nos petits moteurs

Autoclaves pour séchage el imprégnation
sous pression des bobinages,
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RENSEIGNEMENTS TECHNIQUES

REGIME

Les puissances indiquées s'entendent pour marche continue. Pour
les moteurs & bagues comportant un dispositif de relevage des balais, la
puissance s'entend avee balais relevés.

Les moteurs satisfont en tous points aux prescriptions du Comité
Electrotechnique Belze et du V. D. E.

COUPLE MAXIMUM

Les moteurs petivent supporter pendant une minute, sans décrocher
ni subir de déformarion permanente, un couple égal & 1.5 fois celui corres-
pondant & la pulssance et & la vitesse mominales.

TENSION ET COUPLAGE

Les tablenux Indiquent les tensions nominales pour lesquelles som
normalement établis les moteurs,

Les tableaux relaifs aux moteurs 4 rotor en court-gireult Indiquent,
en outre, les modes de couplage correspondants du stator. Pour les
moteurs & bagues, nous nous réservons demployer le couplage qui nous
convient le mieux.

Les renseignemenis relatifs 3 un moteur & construire pour une ten-
sion nominale comprise entre deux tensions cafilogudes sont A relever
dans le mbleau relstif i la tension normale immédiatement supéricure (et
méme couplage du stator, pour les moteurs i rotor en court-circuit),

Un mateur ¢xisfan! peut étre employé pour une tension différant au
maximum de 53 ° en plus ou en moins de celle inscrite sur la plaque signa-
létigue, 4 la fréquence nominale. Cet écart peut atteindre 20 © si la [Iré-
guence est modifiée dans le méme rapport que la tension, sans toutefois
gue celle-ci puisse dépasser la plus grande valeur indiquée comme tension
nominale dans le tableau correspondant, ni la vitesse dépasser 3 00D t/m.
Dans ce cas, la puissance et la vitesse, varieromt proportionnellement i
ln fréquence. Ainsl, par exemple, un moteur exisfant de 2 CV, 220 V,
50 périodes, | 000 t/m, pourra étre employé pour 1,6 CV, 176 V, 40 pé-
riodes, 800 t/m, ou pour 2,4 CV, 264 V, 60 périodes, | 200 t/m.
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Dans le cas d'emploi d'un moteur existant dans des conditions autres
que celles Agurant sur s2 plaque signalétique, les paranties de rendement,
de facteur de puissance et de glissement que nous aSSUMONS sont unique-
ment relatives su régime nominal.

RENDEMENT

Les rendements indiqués dans les tableaux s'entendent pour 1a puis-
sance nominale et & la température de régime, la tempéramre ambiane
étant de 207,

Les chiffres indigués sont basés sur 'emplol, pour leur vérification,
de 1a méthode de séparation des pertes, dite méthode de Swinburne, Pour
les moteurs i bagues comportant un dispositif de relevage des balais, le
rendement indiqué s'entend avec balals relevés,

A des régimes de marche différant de la pleine charge, les rende-
ments peuvent &re déterminés comme indiqué ci-aprés :

Les tableaux A, B et C ci-dessous indiquent, pour une série de
valeurs du rendement i 4/4 charge, les valeurs correspondantes du rende-
ment & 54, 3/4, 2'4 et 1/4 charge. Lorsque le rendement & 4/4 charge
tombe entre deux nombres consécutifs, les rendements aux autres charges
s'obtiennent par interpolation proportionnelle.

Le choix du tablean & consulter est déterminé par les index ci-
dessous.

INDEX DES TABLEAUX A CONSULTER

Moteurs type A

TOURS PAR MINUTE 3000 1500 1000 750
TYPES \ A.1D-A, 12 B B B A
DES A 16-A. I8 [ C B A
MOTEURS | A.26-A.28 C C C B
NOTA Pour moteurs tvpes A. 5 & A. 8: renseignements sur demands,
Moteurs type AF

TOURS PAR MINUTE 3000 1500 1000 750
TYPES | AF.10-AF.12 B A A A
DES AF.16-AF.18 | B B B A
M:]TFURS { AF.26-AF.28  C B B B

NOTA, — Pour motcurs tvpes AF. 5 & AF. B : renseignements sur demende.
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Tiklran A4 Tablean B Tablean
CHARGE : CHARGE : CHARGE :
5.4443424I-I-5f4-i-'43424I'45-444:!-424I-I1
5 M W il B fEn 80 @5 B.5 B ImS5 0 W BN R
Al B M o 8 2 89 805 B35 B4 M5 8 W A7 o
R B W W B W5 B8 BA.S HT.5 R3 QAT.S B BE | B0 8.5
] BT B B B A5)E5.5 BT H.5 B6.5 W W5 BT AT  BAA TT
B LU .1 BLA)84,5 B6 865 B35 HO JHS.5 | BE RS HLS | TS5
H3 BS | 86 HA B2 B).5 85 B5.5 B4.5 THAQE A% WS H2S T4
A5 B4 8BS H Al a2 O L | L] B4 (B4 RIS 725
G| B3 BB B B Bl,5 | B3 &35 8:5 76 |82 B HI m 7l
70,5 HI B35 R [To QR0 B2 825 81,5 T4.5]8I 82 (B2 |TO 685
3 B m5 (R (T JT0 B 8IS 805 TA5|R0 | 81 (ML (TR |68
71,5 BO | 81,5 HI Tk ™ a0 = s T2 ™ B AT LT
6 70 H ] -] T W BT Tl ™ MW ™ i85 655
k] TH E ™ 74 L] 78 T4 T7.5 [ T e T8 ™™ AN G
T4 W T k] ] ™ 77 78 6 65,5 ] ™ T T 1A s
bk | T8 ™ Ei ] L] T T ™ 67 ™ ™ WM 25 6
n 7 ™ L | | T ™ E M GG g4 % W 1.5 @
e[ M W ™ m 72 T4 T3 TLS LS04 MU 0 (8s
™ ™ 15 it L] 7 T3 W =5 65T T L] L
i T2 M L ] 72 ' 13 71,5 62 T " 7 W 56,5
e T 13 T2 L 6 7 72 T (] m m n &\ a8
a7 ™™ T2 ] | o L] 7T ™ a0 e Te T @6 M

FACTEUR DE PUISSANCE

Les valeurs du focteur de puissance, figurant dans les tableaux sous

la désignation de cos =, s'entendent pour la puissance nominale.

Par [acteur de puissance, nous entendons le rapport des watts absor-
bés aux voltamperes absorbés.

Pour les moteurs & bagues admettant un dispositil de relevage des
balais, le facteur de puissance indigué s’entend avec balais relevés.

A des régimes de marche différant de la pleine charge, le facteur de
puissance peut étre déduit du tableau ci-dessous :

CHARGE cos = (en centiémes)

5/4 charge 0] 90 89 BE BR BT BG BS B4 K3 82

4/4 charge 92 91 90 B9 K8 K7 K6 K5 K4 N3 87
34 charge 91 90 BO B 86 B5 B4 B2 Bl BD TR
2/4 charge 88 BT B B3 81 T'TT 75 T3 T 60

1/4 charge T4 72 69 66 63 60 57T 55 53 51 49
5/4 charge B2IBl B T9 7B IT|TH.TH TS/ T4(73| T2
4/4 charge Bl (BO 780 78 77 76 |78 MM 73 72|71 |70
3/4 charge 77T 76 74 73 72 /70 69 68 67 66 65 64
2/4 charpe 67 66 64 63 62 60 58 57 56 55 53 52
1/4 charge 4T 46 45 44 43 41 40 39 38 37 | 39
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COURANT ABSORBE

Les tableaux indiguent les courants absorbés & pleine charge aux
diverses tensions nominales camlogudes.

Ces chiffres résultent des valeurs indiguées de la puissance. du ren-
dement et du facteur de puissance, er sont légérement arrondis. lls som
donnés A titre de pure indication et ne font 'objet d'aucune garantie.

VITESSE EN CHARGE

Les tableaux indiquent les nombres de tours par minufe des moteurs
i pleine charge. lls sont arrondis & 5 tours prés. A des régimes de marche
différant de la pleine charge, le glissement (différence entre In vitesse de
synchronisme et la vitesse réelle) est & peu prés propertionnel & la puis-
sance utile développée, tout au moins entre la puissance nominale et la
marche & vide.

Pour les moleurs comportant un dispositif de relevage des balais, le
nombre de tours par minute en charge s'entend avec balais relevés. Avec
balais appuyés, le glissement augmenterait d'environ 10

DEMARRAGE

Le couple qu'un moteur & bagues est capable de développer pendamt
woute la période de démarrage, est d’au moins 1.5 fois le couple corres-
pondant & |a puissance et & la vitesse nominales, sous réserve d'emplof de
résistances de démarrage appropriées.

Le rapport G, : C, entre le couple initial de démarrage d'un moteur
il rotor en eourl-circuit et le couple correspondant & la pulssance nomi-
nale, dépend du rapport enire la tension appliquée et la tension nominale ;
il varle suivant le 1ype et le nombre de poles du moteur, selon qu'il s'agit
d'un moreur type A ou d'un moteur type AF, et selon que le rotor est i
simple cage ou A double cage.

Le rapport |, : |_ entre le courant initial de démarrage er le courant
nominal varie corrélativement.

Afin de fixer sommairement les idées, nous indiquons ci-dessous les
limites extrémes entre lesquelles les rapports C,: C_ et 1,: 1 peuvent
varier : des renseignements plus précis peuvent éire obtenus sur demande
dans chague cas particulier.

POUR DEMARRAGE ETOILE-TRIANGLE Four démar-
rage direct
RAPPORTS Muoteurs type A Moteurs type AF multiptier les
TApPOrs
simple cage double cage | simple cage doublic cage] ci-contre par

Cd :Co |05406 06L08 054077 06241 3232
la: 15 1n La15s [LISALTS L1 a2 (135423 32435
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ESSAIS

La vérification des garanties se fera conformément aux répgles du
C.E.T.B., compléiées, pour autant que de besoin, par celles du V.D.E.
Nommmeni, Jes tolérances admises seront :
41 sur le rendement : ce qui correspond & une tolérance de 10 % sur les
pertes déduites du rendement garant. .
Cette régle se traduit par In formule :
EUJ' —
100
! |

L't

tolérance ¢n %o = -
1041

r etant le rendement en . indiqué en catglogue.
b sur le facteur de puissance : 1/6 de la différence avec I'unité, avee
minimum de 0,02 et maximom de 0,07,
¢ sur la vitesse en charge : 1/3 de la différence avec la vitesse de syn-
chronlsme.
d ) sur le couple de démarrage : 10 ' du couple garamti.
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Moteurs fermés-ventilés 1oy a
50 pér. Tyie A 190 V A

ROTOR EN COURT-CIRCUIT 20V A
Puls-  Vioos iy Courant absorbé |”m:;:m :EJIE

TYPES w et = i
RANCE | charm E0S T S 10V 4 190V A 220W| Poids | PRIX \wep, 1
| cvy 1jmin, tfg n A A kg i 1

3000 TOURS PAR MINUTE

A. § i 282577 0,85 59 3.4 3 13 520 60
A B 1,5 2840/80 0,85 85 5 4,316 580 60
A 7 2 W30 80 0,86 11,2 65 566|185 730 B0
A. 8 2,75 2850 |82 0,8 15,0 88 7,6|23 790 60
A. 1o 3,5 2845(81,5 0,86 19.3 11,2 9.7|29.5 1160 70
A. 12 5 2865 A3.5 0.85 26,0 15,6 13,5{36 1300 70
A. 16 7 265 R4 0,87 3T 21,4 18,5]46,5 1630 T0
A. IN ] 275 B85 087 47 27,2 23,5|49,5 1860 70
A. 26 2 2675 85,5 0,88 61,7 35.7 30,8|84 2500 120

6 2800 120

2500 87 0,88 80,2 46,5 40,1 )92

1500 TOURS PAR MINUTE

A. 8 0,5 131072 (0,79 3.4 2 1,7112,5 470 B0
A. 6 0,75 1385!'74 0,79 5 2489 25155 640 B0
A. 7 1 1390 77 |0,81] 6,2 3,6 3,1]18 GED €O
A: 8 | 1,5 1140579 (0,81 9,0 53 46|22 | 720 @O
A. 1o | 2 1405/ 81 0,82 11,7 6,8 590|285 1050 70
A. 12 3 1415 82,5 0.82 17,1 9.0 8K,6[]355 1200 70
A.I6 | 4 1420 83 (0,F3 22,4 13 11,2]45.5 1450 TO
A.In | 5 1430 84 0,83 27,7 16 13,0|48.5 1700 70
A. 26 7,5 1430 84,5 0,84 40,8 23,7 20,5|83 2300 120
A.28 |10 1435 86 0,84 53,4 30,9 26.8|90.5 2700 120

NoHR. 1? Les moteurs figurant sous le trait polntillé somt § double cage.
2+ Pour autres vitesses de svachronisme, voir page sulvante,
(1) Ea disposhion normale H. 1 et bornes type 1. Powr autres dispositdons,
volr pages A2 ot A3,
12 Pour Poulles et Accouplements, voir pages 40 et 41,

DIMENSIONS @ volr pages 46 § 49,
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Moteurs fermés-ventilés 1nova
50 pér, Type A ;gg : A
ROTOR EN COURT-CIRCUIT A
Puis- Viswm  Beide Couranl absorbé .",l'_:::‘m E"fﬁ
- - ey
TVFES | sance  qug ™% (€05T 1\ 0V 4190V 4220V| Poids| PRIX st
CV [ Wl S K | AS"n |'ng 1% f
1000 TOURS PAR MINUTE
A. & 0,35 910 65 0,67 3,1 1,8 1,6112,5 470 B0
A. B 05 925 68 067 43| 2.5 2,1|15.5 540 80
A 7 0,7 920 |72 073 52 3 2,618 660 60
A. B 1 030 73 0,73 T,0| 4,1 36§22 720 60
A. ID 1,3 925,76 0,73, 8,8, 5,1| 4,4128,5 1050 70
A. 12 2 3% 77,5 0,75 13,3| 7.7 6,7]34,5 1200 T0
A IR 2.5 930 A5 0,77 16 | 93 8 [43,5 1450 TO
A, IR 3 935 80 0,77 18,8 10,9 9.4]47.5 1700, 70
A. 28 4,5 | 930 [ B0.5(0,79 27.4 (15,8 13,781 2300 120
A. I8 6 940 B2 0,79 35,8(20,8 17.9|80 2700 120
750 TOURS PAR MINUTE
A. 7 0,5 680 (63 |0.68 4,5 2,6, 2,3]17,5 730 B0
A, B 0,7 | 690 | 67 0,68 6 3.5.3 21,5 790 6O
A. I 0.9 TO00 72,5 0,70 6.9 4 35|28 1850 TO
A. 12 1,3 705 (7% 0,70 9.6/ 5,6 48|34 1300 70
A. 16 1.7 700 M6 0,70 12,4 7.2 6.,2]|43 1600 70
A, IR z 705 |717.5 0,70 13,9 8,1 7 47 1850 70
A. 26 3.5 700 8.5 0,92 24 13,9 12 |80 2500 120
A. I8 4,5 | 705 |80 0,72 30,2 17,5 I15,1|8% 28900 120

N.H. 17 Les moteurs figurant sous le trealt pointillé sont & dovble cage.

2o Pour sutres vitesses de synchronisme, volr page précédente.

1) En disposition normale H. 1. et bornes type 1. Pour autres disposidons,

voir pages 32 et A3,

i2) Pour Poulies i Accouplements, volr pages 40 ot 41

DIMENSIONS : volr pages 46 4 49,
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Moteurs fermés-ventilés ;gg VA

" .‘ﬁl
I
50 pé Type A 380 V A
ROTOR EN COURT-CIRCUIT 500V A
Courant absarbé Mgbew (') o PRIX

Puis- '!-r heate (R S

TYPES | sance el ez A [l i A ar i

cv | Tms YoV 20V 30y S0 V| Poids PRIX g i
o A A A A kg I f

000 TOURS PAR MINUTE

A. 5 2935 76 0,85 3.5 3 1.8 1.,4]13 520 60
A 6| 1,5 24070 08 5 4.4 25 1,916 580 80
A. T 2 2830 ™  O0.86 6,6 57 3.3 2.5|18,5 T3 60
A. B | 2,75 2850 Rl 0,56 8,9 7.7 4.5 3.4|23 T80 B0
A 10| 3,5 20581 0,8 11,3 9,7 5,7 4,3/20,5/1180 70
A. 12| 5 28065 83 0,86/15,7 13,6 7.9 06 36 1300 70
A. 16 | 7 2:65 84 0,BT 21,4 IB,5 10,7 H.2|46,5|16800 70
A. 1B | 9 2975 85 0,87 27,2 23,5 13,6 10,4|49,5/1850, 70
A.26 |12 2875 85,5 0,88 35,6 30,8 17,8 13.5/84 2500 120
A. 28 [16 2890 87 0,88 46,8 40,4 23,4 17,892 | 2900 120

1500 TOURS PAR MINUTE

A, 5|05 137070 (0,77 2,2 1.9 1,1 0.9]12,5 470 80
A. 6] 075138572 0,77 3,1 2,7 1,6 1,2]15,5 G40 B0
A. 711 139076 (0,80 3.7 3.2 1,9 1.4]18 G660 B0
A. B8] 1.5 140578 080 5.4 4.7 2,7 2.1|22 720 60
A. 10| 2 1405 80,50.82 6,8 59 3.4 2.6|28,5 1050 70
A .1z |3 1415 82 0,82 10 8.7 5 3,8|35.,5 1200 70
A. 16| 4 (142083 (08313 11,2 6,5 5 |455 1460 70
A.IB | 5 1430 B4 0,83 16 13,9 8 G,1]48,5 1700 70
A. 26 | 7.5 1430 84 .5|0,84 23,7 20,5/11,9 9 |83 2300 120
A, 28 (1o 1435 86 0,84 31 26,8 15,5 11,8]90,5 2700 120
N.B. 1* Les motewrs Agurant sous le trait pointillé sont & double cage

2% Pour autres vilckses de svachroniame, voir Page suivanic.

{1} En disposition normale H. 1. et bornes type 1. Pour avtes dispositions,
volr pages 32 et 33,

12] Pour Poulles et Accouplements, volr pages 40 et 41,

DIMENSIONS : voir pages 46 1 49,
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Moteurs fermés-ventilés 190VA
50 pér 20V~
: Type A WOV A
ROTOR EN COURT-CIRCUIT 500 V A
TYPES vmf)r : acm:m .h: 'M- -:'}:ﬂ::n i
- sance charp [u;? - 00 V I" i 1‘|I|H. l‘-ull-l1|n
CV | Tjmea. | o ottt b e b 6l Dl
1000 TOURS PAR MINUTE
A. 5]o,3 92563 (0,63 1,7 1,5 0,9 0,7]12,5 470 60
A. 6|o45 93566 063 24 2,0 1,21 |155 B0 GO0
A. 71le07 82071 0,72 30 2,7 1,6 1,2|18 660 6O
A. 8|1 03014 0,72 4,2 3,7 2.1 1.6]|22 720 &0
Az 9257 0,75 52 4.5 2,6 2 |28,5 1060 TO
A 1212 935 77 0,75 7.7 6,7 3.9 3 |34.,5 1200 TO
A.16 |25 93078 0,77 9.3 8 4.7 3,6/43,5 1450 TO
A. I8 | 3 035 80 0,77 10,9 9.4 55 4.2|47.5 1100 TO
A. 26| 4,5 930 8,50,70 15,8 13,7 7.9 6,1|81 120
A. 2% |6 040 82 0,70 20,8 17,9 10,4 7,9|80 2700 120
750 TOURS PAR MINUTE
A. 7| 0.45 o0 61 0,65 2,6 2,2 1,31 [17,5 T30 60
A. & | 0,65 70065 0,65 2,9 2,5 1,5 1,1|21,5 T80 60
A.toloe 70072 0,60 4,1 35 2,1 1,6/28 1180 70
A izles 705 745060 5,7 4.9 2,0 .2.2|34 1300 0
A 16| 1,7 700 75,5070 7,2 6,2 3,6 2,843 1600 TO
A. 18| 2 705 77 \0,70. 8,3 7,2 4,2 3,2]47 1850 70
A 76|35 7T0078,50,7213,912 7 53|80 2500 120
A 2% |45 7058 0,7217.515.1 8.8 6,7|88 2800 120

MR, 1" Les moleurs figurant sous le mrait pointillé sont § double cage.

2+ Pour sutres vitesses de synchronisme, volr page prédcédente.

(1} En dispositlon normale H. 1. et bornes trpe 1. Pour aulres dispositions,
voir pages A2 et 1A,

(2} Pour Poulies et Accouplements, voir pages 40 ot 41,

DIMENSIONS :

valr pages 46 a 49,
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Moteurs fermés-ventilés

0 ok 380V A
per. Type A R
yp 500 V
ROTOR EN COURT-CIRCUIT
o Puis- \'l‘lél;:-ﬁt Rende- E:;::bT H":-:.:H:“J ,I,:"t,ﬁl
TYPES | $ance charge M7t €08 T Loy soov| poids | PRIX imord
CY Timin, ofa A A i i i
3000 TOURS PAR MINUTE
A. 6™ 1,5 2840 T8 0.8 2.6 ™M1 16 630
Ao 7 2 2815 T8 0,8 3.4 26| 185 TI0
A B 2,75 2855 B0 D85 4,6 3,5| 24 830
A. 1D 35 28450 80,5/ 0,8 57, 4,4| 29,5 1200
A. 12 5 we5 B2.5 086 T.9 6 35 1350
A. 16 7 %55 B35 0,87 10,8, 8,2| 46,5 | 1700
A. I8 B 2875 B4.5 0,87 13,7 10,4| 49,5 ' 1880
A.26 |12 2475 B35 0,88 17,8 13,5 B4 2600
A. 2% |16 2800 87 0,88 23,4 17.,8| 92 3000
1500 TOURS PAR MINUTE
A. (M 1,5 1405 77 0,80 28 (|22 760
A. 1D 4 1410 B0 0,81 3.5 2,71 2.5 1100
A. 12 3 1420 BI1,5 0,81 5,1 3,9] 355 1260
A. 16 4 1425 825 082 6,7 51]|455'1650 70
A, I8 5 1430 83,5 0,82 8,2 6,2]| 48,5 ' 1800 0
A. 26 7.5 1430 B4 0,83 i2,1 9.2] 83 2400 120
A, I8 1 1435 85,5 | 0,83 158°12 o0,5% 2800 120
1000 TOURS PAR MINUTE
A 12(m| 2 a935 | 76 0,73 4,1 M| 34,5 1250 70
Al 16 2.5 a0 T 075 4,9 3,7]| 43,5 1580 70
A. I8 a 835 79 0,75 5,7 4,3] 47,5 1800 70
A. 26 4.5 930 ' 8D 0,78 8,1 B,2] 81 2400 120
A. 28 ] 040 81,5 0,78 10,6 3,1| &8 2800 120
730 TOURS PAR MINUTE
A 1B 1,7 700 745 070 37 ™M 3 1700 T0
A. 18 2 705 75.5,070 4.3 33|47 1650 T0
A. I6 3.5 700 7.5 071 1.2 54|80 2600 120
A 28 4.5 705 79 071 9 6,0] 88 3000 120
M.-B. 1" Les moteurs figurant sous le trait pointillé sont & double cage.

(1) En disposition mormale H.1 et bornes type 1. Pour sutres dispositions,
voir pages A2 et A3,
12} Pour Poulies ot Accouplemenis, voir pages 40 ef 41.

(4} Ces moleirs ne se construisent pas pour tension supéricure A 380 V en

conplage ﬁ‘s

DIMENSIONS : volr pages 46 4 48,
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H

Moteurs fermés-ventilés 110,190V
50 pér. Type A “Sﬂﬁ'
ROTOR A BAGUES
MOV ) Frin acoessaines
tw- ROTOR tas. feagaytd 1)
vl bt o iy e i) Ebptat o
pui | TN o s )
PRIX Fhwee chugw
w s i :
TYPES | msen | dem! cos Treian Cou- Beal i
o : wilen Poids TES Tem hair | beik
(o
cv ¥ e 730 rani -1.. -..I o L L
~ () |- sovov i) 9
A ¥ A kg | i ] ] 1
A0 TOURS PAR MINUTE
A. 16 | 6 283081 0,8716.5 180 15,5 54 23002400 70 225
A. 18| 75 285083 0,8720,1 215 16,5 5552550 2650 70 450
A. 26 {10 2860 E3,50,87 26,6 210 23 | 08 3350 3450 120 450
A ZH 1B 288085 0,873 265 23 |104,53750 3850 120 450
1500 TOURS PAR MINUTE
A. 10| 1,75137576 0,82 5,5 56 16,5 36 1450 1500 70 165 330
A. 12| 275138078,50,82 8,3 7018 | 42 1800 1650 70 205 330
A. 16 ]| 3.5 140080, 50,84 10 HOo19,5] 53 1050 2050 T0 205 330
A. IR |5 140081,50.8414,1 107 23 | 57522002300 TO0 205 440
A. 26 | 7.5 140582 50,86 20,5 107 35 | 97 2900 3000 120 410 440
A. 28 [10 141584 0,8626,8 136 35,5103 330D 3400 120 410 605
1000 TOURS PAR MINUTE
A. 10 |1 RE0TO 0,75 3,7 3015 |35 14501500 TD 185 330
A 12|17 8073 0,75 6 6115 | 41 16001650 70 165 330
A. 16|24 88575 0,78 8 T3 18 | 51 19502050 70 165 330
A. 15| 3 900 76,50,78 9.8 85 18 | 55 220023¢0 TO 205 330
A, 26|45 91079 080138 8527 | 9% '2000 3000 120 205 440
A. 28 | 6 02581 0,80 17,9 107 28 | 99 33003400 120 205 440
750 TOURS PAR MINUTE
A. 16 68076 0,7510,2 B0 19 | 92 31003200120 165 33
A 28| 4 69078 D,7513,2 100 20 GR 3500 3600120 205 33

(1) Pour d'sutres tenslons, le courant est i multiplier par :

12

150 v
1. 16
En dizpasition normale H

o v
5

L]

valr pages A2 et A3,
{3) Len moteurs A. 20 et A, 28 peuvent Etre munis d'un disposif de court-
circuitage. Supplément de prix pour celul-cl : . 220,
i4) Pour Poulles of Accouplements, voir pages 40 o1 dl.

DIMENSIONS : volr pages 46 & 49,

[

I et bornes fvpe |

v

sSha v
L ]

Pour sutres dispositons,
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Moteurs fermés a enveloppe refroidie mnov -

o0 pér. Type AF g’g : A
ROTOR EN COURT-CIRCUIT )
Fulss | Vi Reade- Courant absorhé h't.rliw"::"] ET‘:‘I
TYPES | sance | QL. =l | coss i b ioag
v ]J-': la ANOY A YA Z0V] Polds | PRIX  aep i
| | A A A ki { i
3000 TOURS PAR MINUTE
AF. 5 |08 2840 76 0,83 4.9 29 25|13,5 645 B0
AF. & | 1,1 2855 78,5 0,83 6,5 3,8 33|65 M5 60
AF. 7 | 1,5 2850 |78 |0.B4 10,1 5,9 5,119 875 60
AF. 8 |2 2875 B0O5 084 11,4 6,6 57|24 B0
AF. 10 | 2.5 2875 80 084144 84 T7.2|305 1360 T0
AF. 12 | 3,25 2805 82,5 0,84 18,1 10,5 99,1137 1510 70
AF. 16 | 4,25 2000 B3 0,85 23,2 13,5 116|448 1840 70
AF. 18 | 5 2010 84 0,35 27 157 13,55 2080 70
AF. 26 | 7 2015 84,5 0,85 37,6 21,8 IR,B[81,5 2190 120
AF. 28 | 8.§ '2925 85,5 0,85 45,2 /26,2 22.6G(03.5 3180 120
1500 TOURS PAR MINUTE
AF. 5|08 1370 72 0,77 3,5 2,1 1, 8|13 585 @60
AF. & | 0.7 1390 74 077 48| 28 24|16 665 60
AF. 7|09 1400 77 O80 5,7 3,3 209|185 BO5 80
AF. 8 |1,z 1579 08B0 74 43 17|23 BBS B0
AF. 10 | 1,6 1415 80 080 8,7 56 4,0|205 1245 70
AF. 12 | 2,3 1430 82 (0,80 13,5 7,9 6,8(36,5 1380 70
AF. 16 | 3 1435 82 0.8 17,5 10,1 | BB |47 1680 70
AF. 18 | 3.5 1445 83 0,81 20,1 11,7 10,15 1840 70
AF. 26 | 8 1440 84 0,82 28 16,2 14 84,5 2680 120
AF. 25 | 6 1450 85,5 0.82 33,1 19,2 16,6|92 2880 10
N.-B. — 17 Les moteurs fgurant sous le trait pointdllé son § double cage.

2% Pour autres vitesses de synchronisme, volr page suivante,

(1} En disposition normale H. I. et bornes tvpe A, Powr autres dispositions,
vair pages 32 et A4,

12} Pour Poulies et Accouplements, voir pages 40 et 41.

DIMENSIONS : voir pages 46 4 49,
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Moteurs fermés a enveloppe refroidie nov

50 pe. Type AF gﬂ: A
ROTOR EN COURT-CIRCUIT A
Pals- Vil Rend- Courant absorbé .:.':J:L:‘m ﬁ.’ﬁ
- iL] - It ii=ig
ks "c":' g -' O3 F 4 110w 4190V 8 220v] Polds | PRIX s 8
[ILILE I A A A ki i f
1000 TOURS PAR MINUTE
AF. 5|03 920 65 0,65 2,8 1,6 1,413 585 60
AF. 6|0, 45 930 68 0,65 4 2,3 2 |16 665 60
AF. 7 los 025 72 |0,70 4,6/ 2,7 2,3]18,5 806, 80
AF. s los @15 74 0,70 & 353 |8 B65 GO0
AF. 10 | 1 00 75,5 0,72 7.0 4,1 362051245 T0
AF. 12 | 1,5 o0 77 0,72 10,5 6,1 53(365 1345 70
AF. 16 |18 o0 78 0,75 11,8 6,9 6 |45 1676 70
AF. 18 | 2.3 o45 80 0,75 14.8 B.6 7.,4|49 1840 T0
AF. 26 | 3,5 45 81 0,76 22 12,8 11 |82,5 2500 120
AF. 28 | 4.3 050 83 0,76/26.,3 15,3 13,2|90,5 2090 120
750 TOURS PAR MINUTE
AF. 7104 (680 |67 (0,62 3,8 2,2 1,918 A76 60
AF. #|o,55 600 70 |0,62 4,9 29| 2,5|22,5 035 80
AF. 10 o7 695 73 0,68 55 32| 2,8|20 (1845 T0
AF. 12 | 1 05 75 068 7.6 4,4 3.8|36 1485 70
AF. 16| 1,3 703 76 0,70 9.5 55 48|45 1826 70
AF. 18 |16 70 77 0,70 11,5 6,7 58[48,5 207 70
AF. 26 | 2,4 710 78,5 0,71 16,6 9,7 8,3|81,5 2780 120
AF. 28 | 3 715 80 0,71 20,4 11,8 10,2]|59,5 3100 120

%..B. 17 Les motcurs figarent sous le trait pointillé sont & double cage.
2% Pour sutres vilesses de synchronisme, volr page précédente.

(11 En disposition normale H. 1. et bornes type 3. Pour sutres dispositions,
volr pages A2 et AL,

(2] Pour Poulies of Accouplements, voir pages 40 ot 41.

DIMENSIONS : volr pages 406 4 48,


http://www.mot.be/nl/praktisch/inlichtingen

28 ATELIERS DE CONSTRUCTIONS ELECTRIQUES DE CHARLEROL

Moteurs fermés a enveloppe refroidie ;gg H
[
50 pé. Type AF 380V A
ROTOR EN COURT-CIRCUIT 500 V A
Puis- ¥ oy _ Courant 'b:m" E n:m;l:;p:n Al
s ‘::“!:t ?'.'.-T :_ G 19'w azéu.' mv'w'tw Poids | PRIX -'::Tf-"-
J s A Al A| A | kg i i
3000 TOURS PAR MINUTE
AF. 5|08 284075 0,83 2,9 2,5 1,5 1,1 13,5 645 60
AF. a]1,1 285578 0,83 3.8 3,3 1,9 1.5/16,5 TI6 60
AF. 7l 1.8 285 77,5 0,84 5.2 4,5 2,6 2 |19 875 60
AF. 8|2 2975 80 0,84 6.7 5.8 3.3 2,6|24 835 60
AF. 10l2,5 287580 0,84 8.4 7.2 4,2 3,2/30,5 1380 T0
AF. 12| 3,25 2805 82,50,84 10,5 9,1 53 4 |3 1510 T
AF. 16] 4,25 2000 83 0,85/13,5'11,6 6,8 5,2|48 1840 70
AF. 18] 5 21084 08 15713,5 70 6 |51 2000 70
AF. 267 2015 84.5 0,85 21,8 18,8/10,0 8, 3|85,5 2780 120
AF. 28| 8.5 2025 35,5 0,85 26.1 22,6 13,1 10 |93,5 3190 120
1500 TOURS PAR MINUTE
AF. 5| 0,45 1380 700 (0,76 1,9 1,7 1 0,8]13 685 60
AF. 6|0,65 1400 72 |0,76] 2,7 2,3) 1,4 1,116 665 60
AF. 7|09 140076 0,80 3,3 2,9 1,7 1,3{18,3 BOS 6O
AF. 8|12 (141578 0,80 4,3 3,8/ 2,2 1,723 865 60
AF. w0l1.6 141579 0,80 5.7 4.9 2,9 2,2120,5 1245 70
AF. 1zl23 143081 o080 8 69 4 | 3,1|36,5 1360 70
AF. 16| 3 1435 81,5 0,81 10,3 8,9 5,2 23,0047 1680 TO
AF. 18] 3.5 1445 82,5 0,81 11,7 10,1 5,9 4,5|5 1840 70
AF. 16| 5 1440 84 0,82 16,2 14 8.1 6.2|84,5 2580 120
AF. 28| 6 1450 85,5 0,82 19,2 16,6 9,6 7,3|92 2080 120
N.-B. 1* Les moteurs figurant sous le wrait pointlilé sont b double cage,

> Pour sutres vitesses de syachrenisme, voir page sulvante,
i1} Ea disposition normale H. 1. et bornes fype 3, Paowr antres dispositions,
volr pages A2 et A3,
{21 Pour Poulles et Accouplements, voir pages 40 et 41,

DIMENSIONS 1 volr pages 48 i 48,
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Moteurs fermés a enveloppe refroidie g :g

50 pér Type AF 380 ¥ A

ROTOR EN COURT-CIRCUIT 500V A

: Pika- “- — Courant absorbé ':I'\'l:'["u:’} I:f:ﬁ

il o |7 Rl haad iy i zV 350V 200V | Palds| PRIX fves
GV |, | S -l ol Nl i

1000 TOURS PAR MINUTE

AF. Glo,4 935 66 0,62 2,2 1,9 1,1 0,016 665 B0
AF. 7lo6 92571 0,68 2.8 2.4 1,4 1,1|18,5 805 B0
AF. #lo,8 93573 0,68 3.6 3.2 1,8 14|23 BES 60
AF. 10 1 930 75 0.0 4.3 3.7 2.2 1,7|20.5 12460 70
AF. 12] 1.5 040 76,5 0.70 6,3 5,4 3,2 2,4|36.5 1345 T0
AF. 16|19 078 0,74 7.4 6,4 3,7 28|45 1676 T0
AF. 18|23 o458 0,74 B.7 7.5 4,4 33|40 1540 TO
AF. ] 3.5 945 81 0,76 12,7 11 6.4 4,9|82,5 2590 120
AF. 28| 4,3 050 83 0,76 15,2 13,2 7.6 5,8|90,5 2890 120

750 TOURS PAR MINUTE

AF. 7|0,38 0685 65 0,60 2 1.8 1 08|18 875 60
AF. 8|05 69% 6B 0,60 2,8 2,4 1.4 1,01 |22,5 836 60
AF. 10lo,7 6985 72 0,65 3.4 2,8 1,7 1,3]29 1345 70
AF. 12| 08 4 065 4,7 4,1 2.4 1,B|36 1485 TO
AF.16l1,3 (70575 068 57 5 2,9 2,2/44,5 1825 70
AF. 18|16 71076 068 T 6 3,5 2,7|48.,5 2016 T0
AF. 26|24 (TI0/78 0,70 9,9 &5 5  3,8|81,5 2790 120
AF. 28] 3 715 79.5'0,70 12,1 10.4 6,1 4,6|80.5 3180 120

%ol 17 Les moteurs figurant soos le trait pointillé sent & double cage.
2 Pour autres vitesses de svochromisme, volr page précédente.

i1} En disposidon normale H. 1. et bornes type A Pour sutres dispositions,
voir pages 32 et A3
(2} Pour Poulics et Accouplements, voir pages 40 et 41.

DIMENSIONS : voir pages 46 4 45,
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Moteurs fermés a enveloppe refroidie .5, , .
. Type AF 500 V .
ROTOR EN COURT-CIRCUIT A DOUBLE CAGE

Puis- 'lhtt':.ic Rende- E;;::.:'; H‘r:.::',::m E:ﬁ:'}.
TYPES | sance 0 ment  cos 3 . = - puyiens
cvy #’,u::ﬁ e . -i.!:l\" iﬂ‘:'.l\ I:T‘ H:l!: I ;""l
3000 TOURS PAR MINUTE
AF. 7| 1,28 28685 TG6,5 0,83 2,2 |,7]19 as B0
AF. & 1,75 2880 T9 0,83 3 23| 915 €0
AF. 10| 2,2 2885 T4 08 3.8 2,9|305 W0 70
AF. 12 ]| 3 2005 81,5 0,8 5 18] a7 1660 70
AF. 16 | 4 2010 82,5 0,84 6,9 53]48 1840 70
AF. I8 | 5 2|5 B35 084 B8 6,1] 51 2180 T0
AF. 28 | 7 2015 B4 0,84 11,1 R5|855 2000 120
AF. 28 | 8,5 2025 854 0,84 13,2 10,1]| 93,5 3280 120
1500 TOURS PAR MINUTE
AF. 10| 1,5 1420 T8 am 26 2 0,5 1298 70
AF. 12 | 2,2 1430 B0 0,79 30 3 W, 5 1410 70
AF. 16 | 2,75 1440 8”1 0,80 4,8 3.6] 47 1780 10
AF. 18 | 3,25 1445 82 0,80 5,6/ 4,3] 50 2040 70
AF. 20 | 8 1440 83,5 0.8 &,3 6,3| 84,5 2690 120
AF. 28 | & 1450 85 0,81 9.8 T.4| 92 3080 120
1000 TOURS PAR MINUTE
AF. 16 | 1.8 40 | TT 0,73, 3.6 2,8| 45 115 10
AF. 18 | 2,2 o045 70 0.73 43 3,3| 48 200 TO
AF. 26 | 3.5 45 A5 0,75 6,5 5 g:.5 2680 120
AF. 28 | 4.3 050 82,5 0,75 7.8 590|905 3080 120
750 TOURS PAR MINUTE
AF. 26| 2,3 710717 0,70 4,8 3,7| 81,5 2080 120
AF. 25| 2 715 19 070 6,1 4,7| 80,5 3290 120

{1} En disposition normate H. 1. et bornes tvpe 3. Pour autres dispositions,
valr pages 32 o1 23,
121 Pour Poulles et Accouplements, voir pages 40 ef 4 1,

DIMENSIONS | vair pages 46 & 40,
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50 pé.

3l

Moteurs fermés a enveloppe refroidie 1o, 190 v
220,380V
500 V

Type AF

ROTOR A BAGUES

WITTUR {1y Fin actEziainn
fs- ROTOR 1ae dingmadtif (1)
e bl e il ()
Fem-  Vileem Ren- L L] PRIX R:lllh :.:.m
{1 £
TYPES | saoes domteong T ooy e Tek "™ n'r&::-
chign y wtin Paiis m‘;":.u::j LT :“::
QY [Fim| % ﬁﬂr bagss 211 Moy oy 4 M
ALY | A = i i 1 i
3000 TOURS PAR MINUTE
AF. 16 |3 287570 0,829 160 o | 5552550 2660 70 380
AF. 18 |3,75 200081 ©0,8210,9 190 9,5 60 2000 2900 70 390
[ | (k1] 1]
AF. 26 |5.5 201082 0,8315,6 175 15 | 99,53850 3750 120 485
i (5] o
AF. 28 |7 2025 83,5083 19,5 215 15 |106 4050 4150 120 510
1500 TOURS PAR MINUTE
AF. 10 [1 134575 0,78 3,3 50 10,5| 37 1670 1720 70 355
AF. 12 [1.,5 141078 0,78 4,8 73111 |43 1820 1870 70 355
AF. 16 |2.2 143079 0O.80 6,8 80 13 54,5 2200 2300 70 355
AF. 18 [2.7 144081 0,80 8,1 495 13,5 50 Eilila 2550 TO 355
(£ 1] £ [£]]
AF. 21.:} 4 1435 82,50,8211,4 93 21 93.532“1 Hﬂ'l.:l‘ 120 385
in [F) (£ 1]
AF. 28 |5 144584 0.8214 105 23 [10153600 3700 120 465
10 TOURS PAR MINUTE
AF. 16 l1,4 92576 0,74 4,8 7011 | 5252200 2300 70 2365
AF. 1% 1,6 93578 0,74 6 85 11 | 5652480 2650 70 365
(k1] [ E1] 41
AF. 26 ls 0as70 0,76 9,7 80 18,5| 04,53200 3300 120 355
[E1] LR 1] (R
AF. 28 |3.7 o458 ©0,7611,6 100 18,5{1005 3600 3700 120 2355
750 TOURS PAR MINUTE
i 111 (1]
AF. ::- 2 GI0TE 0,70 7,1 T3 14 -:-u.ﬁmh Im' 120 355
ix i | ]
AF. 28 |25 70880 0,70 8,7 83 14,5| 0053800 2900 120 355
{1} Pour d'sutres tensions, le courant est i multiplier par :
e v 150 V =0 ¥ LTI
2 1,16 0,8 A4

{2} En disposition normale H. 1. ot bornes type A. Pour sutres dispositions,
voir pages 32 et 33,

(A} Les moteurs AE, 26 ¢t AE. 28 doivent étre rnnie d'un dispositf de coun-
cireuitage, moyennant supplément de prix de 1. 220,

{4) Pour Poulles et Accouplements, voir pages 40 et 41.

DIMENSIONS 1 volr pages 46 5 49,
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Exécutions Spéciales

DISPOSITIONS MECANIQUES

Les prix des moteurs indigués dans les tableaux se rapporient a la
dispasition normale avec axc horizontal, la fixation pouvant se faire au sol,
atr plafond ou sur une paroi verticale {(disposition H . wolr figure 17).

Nous pouvons, movennant les majorations indiquées ci-dessous, pré-
voir les motenrs pour divers modes d'installations dont les principaux
sont représentés & la figure 17, Celle-ci comporte les djgpositions sui-
viintes

- 4D D

o — —
VH1 IVF 1} -1¥Ch
= == S 4
b =l e bl 8321
- ]
Z..!"".“’_] i 2 i Fig. 18.
- " e mng T Moteur & bride
Lcﬂ;‘ suivant disposition F. 1.
Fig. 17.

Divers modes
d'installation de moteurs,

Fig. 19,
Application d'un moteur type A, Fig. 20,
# collereite, disposition C. 1, 4 la Motewr verticnl 4 bride

commande d'un réducteur de vitesse. sulvant disposition VF. 1.
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Disposition normale H. 1. (voir aussi fig. 1).

Moteur & axe horizontal et fixation contre un plan paralléle & 1 axe,
ce plan pouvant étre horizontal (fixation au sol ou aw plafond) ou vertical
(Bxation & un mur)

Disposition & bride F. 1.

Moteur & axe horizontal et fixation i un plan vertical perpendiculaire
4 1'axe (voir aussi fig. 18).

Disposition & collereite C. 1.

Disposition ne différant de la précédente qu'én ce que le plan de fixa-
tion du moteur, au lien de se trouver 4 'extrémité du plmeau-palier, est
ramené au droit du plateau du serrape (voir aussi fig. 18).

Disposition verticale VH. 1.

Moteur b axe vertical et fixation latérale, & atingue vers le bas,

Disposition verticale & bride VF. 1.

Maoteur & axe vertical, fixation inférieure et attaque vers le bas (voir
aussi fig. 20).

Disposition verticale & collerette VC. 1.

Dispasition ne différant de l2 précédente qu'en ce que le plan de fixa-
tion du moteur, au lieu de se (rouver & 'extrémité du plarcau-palier, est
ramené au droit du platcan de serrage.

Disposition verticale VH. 2.

Moteur & axe vertical et fixarion latérale. & anague vers le haut.

Disposition verticale 4 bride VF. 2.

Moteur 4 axe vertical, Axation inférieure er smague vers le haut,

Disposition verticale 4 collerette VC. 2,

Disposition ne différant de la précédente qu'en ce gue le plan de fixa-
tion du moteur, au leu de se trouver & 'extrémité du plateau-palier, est
ramend nu drolt du platesu de serrape,

MAJORATIONS EN FRANCS A PREVDIR POUR DISPOSITIONS

POUR
MOTEURS | o wide b coliontie vorticaly | "orsle | wmlicals o, welions | virtical
it § ke 0 collensite #bste  hcallantly
TYPES ol | Cd | VL VEL VG VM2 VRZ VG2

A. 5-AF. 5| 100 80 10 110 80 10 110 a0
A. 6-AF. 6| 100 B0 10 110 80 10 110
A. 7-AF. 7| 120 100 10 130 110 10 130 110
A. B-AF. 8 | 120 100 10 130 110 10 130 110
A.10-AF. 10 | 140 120 20 160 140 20 160 140
A.IZ-AF. 12 | 140 120 20 180 140 20 160 140
A.16-AF. 16 | 180 140 20 180 160 20 180 160
A, 18-AF, 18 | 160 140 20 180 160 20 1680 160
A.26-AF, 26 | 180 160 20 200 180 20 200 180
A.28-AF, 28 | 180 180 20 200 180 20 200 180
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BOITES A BORNES SPECIALES

pour modes de cablage divers

Les prix indiqués dans les rableaux s'entendent, pour les moteurs
wpe A, avee boites & bornes ocuvertes pour raccordement par fls isolés
{disposition 1, voir fig. 21), et pour les moteurs type AF, avec boites &
bornes fermées pourvues de douilles étanches pour emplol de cibles anti-
acide CHE et CHaB (disposition 3, ibid.). La bolte & bornes stator est

Fig. 21.
Stator Rotor
Différents modes de ciblage.


http://www.mot.be/nl/praktisch/inlichtingen

ATELIERS DE CONSTRUCTIONS ELECTRIQUES DE CHARLEROL 33

& 2 entrées pour les moteurs AF i cage couplés en triangle, & une seule
entrée pour les moteurs AF & cage couplés en étoile et les moteurs AF
i bagues.

Moyennant les plus-values indiquées 2u tableau ci-aprés. les mo-
teurs A et AF pewvenr émre fournis avec boites 4 bornes spéciales pour
d'sutres modes de ciblage. Les diverses boites & bornes eén usage soni
représentées & la figure 22. Elles comprennent les dispositions suivantes
{voir fig. 21 et 22).

Fig. 22. - Quelques types de boites 4 bornes.

Disposition 1.

Boites & bornes ouvertes, pour raccordement par ciibles isolés. Nor-
males pour moteurs type A. Sur demande expresse en remettant la com-
mande, elles peuvent aussi étre fournies sans moins-value ni supplément
pour les moteurs du type AF; le joint entre le socle & bornes et son
support est. dans ce cas, réalisé de fagon éwmnche.

Disposition 2,

Boites A bornes fermées, pour raccordement par cibles armés, avec
remplissage de masse,

Digposition 3.

Boftes & bornes fermées, pour raccordement par cibles anti-acide,
types CHB et CHaB. Normales pour moteurs AF,

Digposition 4,

Boltes i bornes pour raccordement par cibles sous tube flexible.

Disposition 5.

Boites & bornes fermées, pour raccordement par cibles sous tube
isolant armé d’acier.

Rien n'oblige & prévoir les boftes & bornes du stator et du rotor sui-
vant la méme disposition.

Quelle que soit la disposition sdoptée, les boites h bornes peuvent
éire orientées dans les sens indiqués a la figure 16.

Le tableau | ci-sprés donme, sous le titre « Construction normale i,
les sections de ciibles et diamétres de tubes pour lesquels sonmt prévus,
respectivement, les divers raccords. [l indique également les sections
maxima des conducteurs pouvant &tre introduits dans les tubes, et les cou-
rants maxima admissibles en durée dang les conducteurs.

Sur demande spécinle, nous pouvons préveir les entrées de boites
i bornes pour d'autres diamétres que ceux qui correspondent aux indi-
cations précédentes. La limite inférieure est ad libitum, Ia limite supé-
rieure est Indiquée dans le tablesu sous le ritre o Sur demande spéciale
(max, admissible) »,
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Lorsque les entrées doivent éire fournies pour d’autres diamétres que
ceux prévus normalement, ce fait doit &tre indiqué avec toules précisions
utiles en remettant |3 commande.

TABLEAU |
o . A v " 2 Sur demande spdciale
E Pour CONSTRUCTION NORMALE {emnax. admissible)
= | moteurs I
& Diam, du fuby Sections Cou- Har. A m“. Sections Cou-
g \]/ e max. des  ranis | max, des rants
] Aet AF iniér. | exiér. conduct. max, | intér, extér.| conducl. max,
= mm | mm mim? A* mm e min? A
BOITES A BORNES STATOR
5A12| — | = | 32529 — | = |3 4" 1
2
I6hi8] — — 36 47 — — (3310 (5
5412 — — 3Ix25 M — =34 18
3
IBaA28]| — - I10 30 — - 310 30
5412115,9 19 3de2.5 18(20)] 15,0 19 3 4 25
4
1642819 25,4, 3deb 31 2.5 31,7 3> 10" 43
S5A12]16 — | 3de2,5 18(20)]|16 -  dde 4 2
a
IGA 28|21 —  3deb 3 29 —~ (3delO® 43
BOITES A BORNES ROTOR
104 I8] — — 3245 0 — - 310 65
2
WHhIN] — — | 3xhH 47 - = (310 65
1oh I8 — 36 22 —_ - 310 30
3
WAIR) — — 31 30 B - 3310 30
1oL I8) 15,9 19 dded 5 19 25,4 3de 6 31
4
6H28)19 25,4 | 3deb 31 28,5 31,7 3delD 43
104 18] 16 — 3de4 23 21 — 3de 6 3l
5
2652821 — 3deh 31 29 — |3del0 43

1*) En durée sulvapi prescriptions belges ot V.DLUE., pour les sections Indi-
quées dans o colonne précédente. Lorsqu'il ¥ o deux nombres, celul entre paren-
thises s rupporte oy V.DL.E. ot aux installations dénommées « Industriclles s par
le Réglement Relge.

1**} Upe entrée seulement.
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Il y a Tieu de signaler que, pour quelques moteurs exécutés i des
tensions er vitesses dérerminées, les diamétres normaux sont insuffisanis
pour les conducteurs devant érre emplovés, 11 s'sgin, en 1'espbee, des
moteurs sulvanis :

TABLEAU 1l

1* POUR LE CABLAGE DU STATOR

Dispositions de bolles & bornes pour lesquelles les diaméires

TYPES d'enirde normanx e sonl pas Mmliaihi:_'_s

DE . 1o v 190 ¥ = v
MOTEURS 0 fours 1500 tours 1500 lours | 300 fours | 300 lours
A. 8 {3) —_ - - =
A 10* (3) (4) (5) - 2 & 2 5 v
A 12 {(3) (4) (5) (3) - (3 -
A, 16-18)  (3)(4)(5) 72 it ity B
A. B (2 (3) (4) (5) (3) (4) (3) - () (4) (3) —
A2 2B @G @EM@G) 3 (W o)
AF. 10 (&1} = £ X .-
AF. 12 (3 — = = &
AF. 26 (3) (4) (3) — - - -
AF. 28 (3) (4) (%) (3) (4) (3) - - =

1*) Les dispositions Indiguées sont toutefols admissibles avec diamétres
d'entrée normanx, &1l s'aglht dlnstallations dénommédes o industrielles s par le Régl
ment Belge.

2o POUR LE CABLAGE DU ROTOR

Les moteurs A, 26 et A, 28 @ 1 300 tours dans les dispositions (3) (4)
et (5).

Lorsqu’un dés moteurs repris an tableau 11 ci-dessus devra ére prévu
pour une disposition de bolte & bornes incompatible avec Vintensité nomi-
nale, il y a done lieu de prévoir des entrées plus grandes que celles pré-
vues normelement (volr tableau 1) ; si le diamére nécessaire dépasse
le maximum admissible, il v a lieu de nous consulter.
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TABLEAU I

Majorations de prix pour boites & bornes spéciales
pour moteurs type A.

M.-B. — Les moteurs type AF peuvent, sur demande spéciale, ére
fournis sans majoration de prix dans n'importe guelle disposition de la
boite & bornes.

[ Mnjoration de prix par
;: apport 4 In

= disposition normale
= MODE DE CAHLAGE Stator

] Ratar
"E I wntriy | 7 eabiies

S i f I
2 Ciible armé 20 aon 20
3 Cable CHB ou CHaB 25 40 25
4 Conducteurs sous tube flexible 20 a0 20
5 Conducteurs sous tube acier 20 40 20

ARBRE SPECIAL

Dans certains cas, on demande que les moteurs soient construits
avee arbre prolongé des deux cliés pour recevoir, du coré opposé & In
poulie; soit un demi-manchon, soit une seconde poulie transmettant une
faible puissance.

Les moteurs peuvent &tre fournis dans cette disposition, moyennant
les majorations ci-aprés .

A. 16-AF, 16 A. 26-AF. 26

A. 5 AL T A, 1D A, I1B-AF. 18 A, 28-AF. 28
POUR MDTEURS
A. O A S5 A 12
ol Ll AF. 5 AF.7 AF. 10 Rotor Rotor  Reter  Rotor

AF.& AF.8 AF.1z & | % | & | 4

ct-et bagues ct-ct | bagues

Dimens.

dis seeand | Dism. mm 12 15 22 28 2 k! 8
Bout

darbre | Loog mm |35 50 | 60 75 60 o3 75

Majarations en Francs 40 B0 70 a0 90 160 160
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Moteurs a coussinets

Les moteurs peuvent dussi érre équipés avec des paliers & coussinets,
nu liew des roulements généralement employés. Dans ce cas, nous em-
ployons des coussinets en une piéce. Renseignements détaillés et prix sont
remis sur demande dans chaque cas particulier.

Moteurs “ silencieux ,,

Lorsque 1'on désire une marche aussi silencieuse que possible, les
moteurs sont, tout d'sbord, équipés avec paliers & coussinets, ce qui éli-
mine le bruit inhérent au fonctionnement du roulement ; en outre, les
moteurs sont exécutés avec un bobinage spécial et un entrefér aceru. 1)
en résulie une tés légere diminution du rendement et une diminution
plus notable du facteur de puissance.

Sur demande, nos moteurs type A et AF peuvent étre fournis dans
cette disposition movennant majorations de prix. Les renseignements sont
remis pour chagque cas particulier.
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Accessoires

POULIES

Nos poulies sont en fomte, & jante bombée.

Le tableau ci-dessous indigue, pour chague type de moteur, les dimen-
sions de la poulie normale.

En cas de nécessité, nous pouvens fournir des poulies de dimensions
spécinles, sous réserve que celles-ci solemt déterminées de fagon A assurer
une bonne transmission de la puissance, et notamment que la traction
exercée par la courroie sur le bout d'arbre ne soit pas excessive.

Les poulies anormales devant étre érablies spécialement, ceci entraine
souvent une prolongation du délal de livraison.

Le prix d'une poulie anormale est égal @ celui de la poulie normale
de diamétre an moins égal et de largeur au moins égale, majoré de 50 °.

POULIES NORMALES

POUR lpon (top min mes ma] POUR oo | oy  tin | e | mm
MOTEURS MOTEURS

TYPES |mm mm mm kg | TYPES |mm mm mm kg |
A-AF. 5| 63! 50 | 14 0,60 16 | A-AF.12]125 85 22 2,30 30
A-AF. 6| 80 350 14 0,65 16 | A-AF.16|125 100 28 2,70 40
A-AF. 7| 80 70 18 0,85 18 ] A-AF.18|160 85 28 3,80 50O
A-AF. 8 | 100 60 | 18 1,00 18 | A-AF.26%| 160 120 38 6,40 80
A-AF. 10 | 100 85 22 1,80 26 JA-AF.25° 200 120 38 7,00 100

* A o) tours par minute, ¢od Ivped

paralie

de mofeurs se pouvent

s Fecevoll une


http://www.mot.be/nl/praktisch/inlichtingen

ATELIERS DE CONSTRUCTIONS ELECTRIQUES DE CHARLERO!

41

MANCHONS D’ACCOUPLEMENT ELASTIQUE

p nhrl:lulau ¥
2.1 ‘ac
BOUR MOTEURS Manehon Nombre de Diamétres :::Fp‘t;lm
- . boulons N
. dageouplement o demi- d'arbre Poids | PRIX
types manchon mim kg |
A-AF. 5-6-7-8 ME. Cy. 1 2 10420 2,2 220
A-AF. 10-12-16-18 ME. Cy. 2 3 20 & 32 7.6 300
ME. Cy. 3 4 Va2 |M 500

A-AF. 26-28

RAILS TENDEURS

BOULONS DE FONDATION ET DE FIXATION

JEU DE 2 RAILS TENDEURS AVEC BOULONS
DE FONDATION ET DE FIXATION

DIMINUTION
pour non-fourniture des
boulons de fondation

A-AF. 5-6-7-8%

A-AF. 10-12-16-18

A-AF. 26-28%

RT. 465 5

RT. 620 20 1240

FOUR MOTELURS Raits Poids | PRIX Paolds PRIX
, § tetidetrs TYPES
TYPES types kg | 1 kg |
RT. 365 6 BO| A.10-1753F 0,5/ 10

A 122250 F 1 10

A IGADOF 2.5 14

DIMENSIONS @ volr pages 48 et 45,
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RHEOSTATS DE DEMARRAGE

& refroidissement & air libre, pour moteurs & bagues type A.

Tableau indiquant le type de rhéostar & employer
pour le démarrage sous pleine charge.

TYPE Vitesses de synchronisme @ tours/min,
DU MOTEUR 3000 1500 1000 750
A. 1D - ow ow -
A. 12 — 0Oz ow =
A. 16 0Z. 11 0OZ ow -
A. IR OAT. 11 0Z 0OZ —
A. 26 OAT. 12 OAT 0z ow
A. 28 DAT. 13 OAT 0Oz 0z 1
AF. 10 — Ow. 1 - -
AF. 12 Ow. 1 — —
AF. 16 0Z. 12 OwW. 1 Ow. 1 -
AF. 1% 0z 13 Oz 1 OW. 11 —
AF. 26 QF. 14 07 Q7 oW, 1
AF. I8 OAT. 14 0z 0Z.1 DwW. 1
{‘.AHAL:TEHI‘HT[(}UES ET PRIX
b e Nombre Coaurant i Supplément
RHEOSTATS Polds FRIX pour capol de
g de max. (*) protection
TYPES posilions A kg I 1
ow 3 30 4 165 70
OW. 1 3 30 4 165 T0
0z 5 39 5 205 80
0Z. 1 5 30 5 205 80
OZ. i1 5 a0 fi 225 80
0. 12 5 0 fi 225 B0
0Z. 13 5 a0 [ 225 1]
0Z. 14 5 an 6 225 80
OAT 5 5 10 410 100
OAT. 11 5 75 10 450 100
OAT. 12 5 75 10 450 100
OAT. 13 5 75 10 450 100

i*} En duréc sur la dernicre position.

DIMENSIONS : volr page 50,
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RHEOSTATS DE DEMARRAGE A BAIN D’HUILE

pour moteurs i bagues.

Les prix des rhéostats & huile indiqués dans les rableaux s’entendent,

pour ceux relatifs & des moteurs type A

; avec boire 4 bornes ouverie

b ln partle inférieure ; pour ceux relntifs & des moteurs type AF : avee
boite i bornes fermée avec douille pour enirée d'un cable type CHB. Tous
les rhéosiats sont prévus pour fixation sur le sol, commande directe par

volamt

Tableau indiguamt le type de rhéosmt & employer pour le démarrage
sous pleine charge.

B Vitesses de synchronisme E Vilesses de synchronisme
™) |H_J tours{min. P : tours/min.
£ 23000 1500 woo 710 | £ 2 |3000 150 1000 7%

2t e Tpamh i) E | et | Type tH | Ty 10 Tyse M
Al 1o - 42/5C42/5C — JAF. 10| — 42/5B —
A 12 — 4.2/5B4.2/53C — JAF.12] — 42/5B — —
A I6B5/ TA42/5B4.2/5C — |AF.16|4,2/5Z 42/5B4,2/5B —
A. IRIR5/TZRS5/TB42/58 — JAF.I8[4.2/57 42/5B4.2/5A —
A. 26| 1T/9ABS5/TCR5TC 4,2 SCHAF. 28|85 /TA 4.2/5B 4,258 4,2/5
A. I8 1T/OA 17/9C 85 TC 4.2/ 5B AF,. 28115 TZ 85/TB 4,2/58 4.2/5k

C.-’hRACTI::R[ﬁTIQUES ET PRIX
DONNEES TECHNIQUES PRIX (1)
Pakd
RHEOSTATS Nombre Courant  Capaclié  Volume o h;,::"’ { "rl:?r“
TYPES de max, (1) ealoril(2) dhulle g (beledbuta (bl b
* | positions A kW-sec. Litres .T': h"r-'j

TH.42 $g ﬁ g
TH.4,2/'5 5 .
TH425C| ° - iy < |3 30 | m.
TH.4,2/ 5L 365 380
TH.E5/7A m ﬁ
TH.A,5/7B
TH857C| 3 W0 [ 882 1 45 (158 ~gan )\ cane
THHR5TE 485 510
TH.17 /9A . 605 630
TH.17/9C i} B0 34 9 8.5 BOS 630

En durée sur la dernifére position.

12} Pour S8 (2. d'échanfement, dans les conditions d'emplol prévees par lo

vV.D.E.
iy

Hulle non comprisc.

DIMENSIONS : woir page 50
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Graisse en tubes pour roulements

Modele | 125 grammes PRIX f : 8,—
Modéle 11 225 grammes PRIX f: 12,—
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DIMENSIONS

MOTA. — Les cotes d'encombrement figurant aux pages suivantes
sont sujenes & confirmation en cas de commande. Elles sont approxima-
rives, les tolérances admises émant :

en moins  en plus

Diamétre des rous de fxarion 0,1 mm 0,2 mm
Ecartement des trous de fixation :
jusqu’s 260 mm 0.5 4 0.5 4
plus de 260 mm 1 £ 1 "
Hauteur d'axe 0,5 -
Distance de trou de Axation & la butée du bout
d'arbre :
jusqu's 80 mm 15w L5
.plus de BO mm 21 L 2| Ny
Longuewr du bout d'arbre ;
jusqu'a 75 mm 05w 0.5 i
plus de 75 mm 1 ¥ Ny
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Moteurs a courant alternatif, Types A et AF (Disposition H. 1)
sans poulie ni rails tendeurs

DIMENSIONS EN MILLIMETRES

Moteur & rotor en court-clireuit Motear & bagues Contact de verrouillage
NOTA. — Le moteur & bagues représenté sur cette figure est du type A; dans le type AF, les ouvertures dans le plateau-palier
efld bagues n'existent pas,
La boite i bornes représentée est du type 1, normalement employé pour le moteur type A.

af

IDHETHYHD 30 SANOIMLDETH SNOLLIOMASNGD 30 SHITTELY
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DIMENSIONS EN .“II..LIMET_RES ROUT wARBRE
TYPES a b c d e f1rgth i i k q s T a, d.l e 0y Il m n o I1 m,
A. 5-AF. 5 ?.'ME!BII,‘JT 1T IHT,III':IHWT{} 184 40 ' 95 117 (40015 11 | 40 14| 5(16 | 9 22
A. 6-AF, G]300| 183170 130 187 130 180 170 210 40 5 130 40 15 11 | 40( 4 516 0|22
A. 7-AF. 7J330/200 190 140 215/ 150 170 200 20055 (110 140 40 18 11 50 18 6205 10 30
A. 8 -AF. 81360 200,205 155 215 150 200 200 230|155 (110 155 40 18 11 5 1 6 205 10 30
A. 10-AF, 10375 240 2175 157,51245 175 200|230 240 57,5 125 1575 40 |24 13 465 2475 60 2| 6245 12 35
A, 12-AF. 12 im'm!zm 175 245173235 230275 57.5 ll’:l!?ﬁ 40 124 | 13 1500 265 60 22| 624512 35
A I6-AF. 16440 2111].25?.5 1825 285 E{II:235-'&[|‘I] 270 65 | 1451825 58 28 | 16 530|272,5 Th(28 831 (12| 40
A. 1B-AF. 181455 280 265 190 | 285 200 250 260 2094 65 ll-iﬁ'l'&[.‘r 58 28| 16 545 280 TH 28| B3 12| 40
mr\. 26-AF, 26535 340 315 220 3452501275 320 323 82,5 175220 58 32| I8 675 360 (375 408]95 38 10 41513 50
A. 25-AF. 281560 340 3275 2325 345 250 300 320 348 82,5175 2325 58 32 18 700 3725 375 468]95 38 10 415 13 %0

NOTA, — La cote e se rapporic au moteur & rofor eén court-circuit on & bagues sans dispositif,
La cote e, se rapporte an moteur & bagues avee dispositif de mise en court-circuit des bagues ¢l de relevage des balais,
La cote ey se rapporie an moteur & bagues avec dispositif et verrouillage,

(*) Pour les moteurs & bagues & 3000 t/m. types A, 168 A, 28 el AF. 16 & AF. 24, les cotes ¢, d,, § ¢t g doivent étre augmentées
de 15 mm et la cote &, de 30 mm.

IDHITHYHD A0 SENMHIHLIETE SNOILDNHLENO0D 20 SHIITALY
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Moteurs a courant alternatif, Types A et AF (Disposition H. 1)
avec poulie et rails tendeurs

DIMENSIONS D'ENCOMBREMENT
- ey

ety —
b-|-—q— ' g

Moteur & rotor en courf=clrcuil Moleur 4 bagues Canlact de verrouillage

NOTA. — Le moteur & bagues représenté sur cette figure est du type A ; dans le type AF, les ouvertures dans le plateau-palier
cié bagues n'existent r:;
La bolte & bornes repr tée est du type 1, normalement employé pour les moteurs types A.

IOHTTHVHD 30 SANDIELDET] SNOILONHISNOD 30 SHIAMILY

b
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DIMENSIONS EN MILLIMETRES BOUT DARERE ":Ilm o
TYPES i e b
ah::dafghlikqrillza|d1a1szlmnnupu|_
A. 5-AF. 50284 183167 117 222365 154|665 454 130 117 |150/35 16170 40(14| 516 |
A. 6-AF. GJ310 183 180 130 222365 lm_ﬁﬁﬁ_ilm 130130 1503516 70 40(14 516
A. 7-AF. 7]350 200210 140 (250 365 170665470 145 140 | 15013516 70 S0[18| 6 20,5
A. 8-AF. 8]370 200215 155 250 365 mnm&!. 145155 |150 35|16/70 5018 6 20,5
A, 10-AF. 10J400 240 242 5 157,5) 280 465 200 ?ﬁa!:‘m 160]157,5) 150 35 16|70 490 2475 5022 624,5
A. 12-AF. 121435 240 260 175 iﬂu 465235 7&5!535 1601175 150 3516 70 525 265 6022 6 24,5
A. 16-AF, 16]465 280 2825 ]HZ,F-; 320465 235 T6H 535 180 182,5 150 35 Iﬁf?[} 555/272.5 75 28| B3
ms A.18-AF. 18465 280 275 190 320 465 250 765|550 180 190 |150/35 16/70 555 280 7528 831
A. 26-AF. 261560 340 340 220 395 620 275 920 575 225220 | 150 50 22 70700 360 42551895 38 10 41,5
‘A.w-AF. 280585 340 3525 232,5 395 620 300 920 | 600 225 2325 150 |50 22 70,725 372.5425 518J95 38 10 41.5

NOTA. — La coie e se rapporte au moteur & rotor en court-circuit ou 4 bagues sans dispositif.
La cote e, se rapporte au moteur a bagues avec dispositif de mise en court-circuit des bagues et de relevage des balais.
La cote e, se rapporte an moleur & bagues avec dispositif et verrouillage.

(*) Pour les moteurs & bagues & 3000 tours par minute des types A. 16 & A. 28 et AF. 16 & AF. 28 les cotes ¢, d, ¢t q doi-
venl ¢tre augmentées de 15 mm et la cote a, de 30 mm.

IOGHFATHYHD 3d SaNMIELIITF SNOILDNYISNOGD 30 SHATIILY

fit
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Rhéostats de démarrage
4 refroidissement a air libre

t s . || [= L
o einle/o BN R B > ]
 SEEss P IS

' . ===l
A if | - = C ‘ s | .!":.il
| o) | | .:.:"_
W | ] ===
'S a0 e P =
] ——
- —8 "
4988
brd DIMENSIONS EN MILLIMETRES
A B C D E
ow 95 | 152 [ 23 | 206 | 7
0z 145 208 268 | 25 T
OAT 2I0 265 a3 2N T

Rhéostats de démarrage a bain d’huile

DIMENSIONS EN MILLIMETRES

e A B el Dl|E F 3

180 a0 177
180 e 232
2153 140 305

TH. 42 190 158 225
TH. 85 190 138 80
TH. 17 23 194 363

=] Ch O
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A.C.E. C.

CATALOGUE N-° 461

SUPPLEMENT
MOTEURS

types A. 36 - AF. 36- A. 38 et AF. 38

DESCRIPTION

La description des moteurs types A-AF. 5 &4 A-AF. 28 gwi figure
au catalogue, s'applique en tous points aux moteurs types A-AF. 36 et

A-AF. 38 qui complétent ainsi la série.

Comme pour les types 26 et 258, les plateaux-paliers sont en fonte.
Ces moteurs sont en putre pourvas, a la partie supérieure, d'un eillet

de levage facilitant la manutention.

RENSEIGNEMENTS TECHNIQUES

(voir catalogue)
§ RENDEMENT
INDEX DES TABLEAUX A CONSULTER

Motenrs fype A

TOURS PAR MINUTE 3000 1500 1000 750
Moteurs types A. 36-A. 38 C B A A
Molewrs fype AF
TOURS PAR MINUTE S0 1500 1004 750
Moteurs types AF, 36-AF, 38 | wr éemande C c C
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50 pir Moteurs triphasés 50 pér
ROTOR EN COURT-CIRCLIT
Tensions normales : 110, 190, 230, 380 ¢t 500 Volts
MOTEURS FERMES-VEXTILES, TYPE A

Comronl whsprbi | Wkewt | 7 pone bt b liben i 00 PR

Puig-  Tissm Reads-

Bis 0t
" : Al MEXel 2
TYPES 1.1.:!{: o ™™ cos 3 ”ﬂi L!él"l‘ Pokds  leasies mii. | teitsion ::-"1'
cv limn, e A A ks iV A WOV ""'
£ | 800 VA 500V

J000 TOUKRS PAR MINUTE

A.36 |25 2000 86,5 0,80 G3 28 161 3850 4050 120
A.3R |35 2000 88 (RO RT 3% 181 4750 4850 120

1500 TOURS PAR MINUTE

A. 56 |15 1435 86 0,86 30 17,5 160 3500 3600 120
A. U8 |22 1445 B7.5 0.86 57 25 IS0 4300 4400 120

1000 TOURS PAR MINUTE

36 | 1w 045 B4,5 0,81 28,5 12,5/ 158 3500 3500 120
38 |15 955 86 0,81 41,5 18,5] 178 4300 4400 120

750 TOURS PAR MINUTE

A.36 | 7 00 #1 0,70 22 a,71 157 3726 38256 120
A. 3% | 1o TI0 83 0,76 31,5 13,5] 177 | 4526 4625 120

MOTEURS FERMES A ENVELOPPE REFROIDMIE, TYVPE AF
Pty - | Bol] () S St | Bt ) ot ot} Pty
mMiml ME=mr "

sl " i
TYPES |sance |,y ™8 cost ) O ipnigs pmsamn | tension | "

o VIOV i 500Y a i ; .
cy Ijmin L WOV A ROV
i A A | KL gy smv 3 !

3000 TOURS PAR MINUTE

AF. 36 | 12 2015 B5 0,87 31,5 14 173 4250 4350 120
AF. 38 | 17 2050 86,5 0,87 43,5 19.5) 193  S050 5150 120

1500 TOURS PAR MINUTE

AF. 36| 9 1455 86 0,85 24 10,5| 172 3800 | 38300 120
AF. 38 | 13 465 88 0,85 33,5 15 | 192 4600 | 4700 120

1000 TOURS PAR MINUTE

AF.36)] 6.5 060 84, 50,80 18,5 8,5/ 170 3800 39500 120
AF.3| 9 70 86,5 0,80 25 11 190 4600 4700 120

750 TOURS PAR MINUTE

AF. 36| 4,5 720 82,5 0,74 14,56 6,5 160 4026 | 4125 120
AF. 38| 6,5 725 84,50,7420 9 | 180 | 4826 | 4825 120

1§ A 1 W, b coarani shsarbé oot & multiplier par 2; & 1% ¥, maliiplies par 1,06

13 A BV, b coarani absorbe e5d § maltiplier par 1,52

15 En disposition sefmale H. | et bornés Iyps | poer mabcars A ¢ (ype 3 poar moteais AF. Paar
autres dispositions, valr page 4

141 Pour Pealies of Acceeplements, valr page 5

[RMENSIONS | yolr page 7.


http://www.mot.be/nl/praktisch/inlichtingen

ATELIERS DE CONSTRUCTIONS ELECTRIJUES DE CHARLEROI i3

Moteurs triphasés

50 pér, 50 pér.
ROTOR A BAGUES
Tensions normales : 110, 190, 220, 380 ct 500 volis
MOTEUR (2) Fait meeessaivn
toee  ROTOR | wessdispestity —
Puls- Viteaw Ren- £ wvec bamt d webre e ) gy ':.ﬂ“"'
- okt PRIX f  phain eharps
TYPES | msc S demtcoss | '::" Cou- 1| T L -
my fant . [ vy B ': Dukk | i
CV Tim o i) . vy 5 | e
ALY A el o f i It
MOTEURS FERMES-\'ENTIL!?,S. TYPE A
300 TOURS PAR MINUTE
A, 6 |22 MROBS 0,BRHT 205 52 | 189 4850 4950 120 605 770
A 3% |35 201087 O BR89 274 52 | X4 5900 600D 120 605 116
150 TOURS PAR MINUTE
A. 36 | 15 143085,50,8540 110 65 | 186 4250 4350 120 410 BOS
A. 38 | 22 144087 O.H558 150 69 | 206 53005400 120 605 TTO
10 TOURS PAR MINUTE
A. 36 | 10 93084 0,8228 95 50153 42504350 120 410 605
A. 38 | 15 O94085.50, 8242 130 55 |20 53005400 120 410 605
i TOURS PAR MINUTE
A. 36 | 7 B9081 O,7821.5 BO 43 | 151 44754575 120 410 BOS
A. 38 | 10 TODRZ ©D.7830 108 45 | 200 55255625 120 410 BOS
MOTEURS FERMES A ENVELOPPE REFROIDIE, TYPE AF
000 TOURS PAR MINUTE
AF. 3610 203083 0,8527.5 100 26 | 201 /51505250 120 — 630
AF. 38 [14 204585 0,8537.5 245 28 | 221 62006300 120 — | 630
150 TOURS PAR MINUTE
AF. 36| 7.5 144584,50,84 20,5 100 36 | 193 4550 4650 120 — 466
AF. 38105 1455 86,50, 8428 135 37 | 218 56005700 120 — B30
0 TOUKS PAR MINUTE -
AF. 36| 55 95583.50,78 16,5 90 30 | 195 4550 4650 120 — 465
AF, 38| 8  96585,50,78 23,5 120 | 32 | 215 56005700 120 — 465
79 TOURS PAR MINUTE
AF. | 4  TI082 0.7302.5 75 26 [193 47754875 120 — 355
AF. W 6 71584 0.7319 100 20 (213 58255925 120 — 488

U8 Pour d*auires tonsions, fe courani aliasrbd esf @ maliplier par
TR (LR TR W
d (ML LY (IR 1)
il Em dispssition normale H. | €f barmes type | pour matears & ef type 3 powr maleunrs AF. Pour
aatres sbbapasiilons, voif page 4
i1 Cod malears provenl #tne mands 'on dispesifil de (oani-cceinage, moyeenant o sapple-
mani de prin de 1. 300,
(i Poar Pealics o Accosplements, velr page 4

THMENSIONS : vair page 7.
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Exécutions Spéciales
DISPOSITIONS MECANIQUES

(voir pages 32 et 33 du catalogue).
P MAJORATIONS EN FRANCS A PREVOIR POUR DISPOSITIONS
IR

MOTEURS | dnwide o collensils varticaly | ™0080 | wrimln o, | owlails  wecticals
$ Wil collensils (1.0 By
TYPES F.l1  C1 VH1 ¥VF.) VC1 VILZ VE2 YC2
A. 36-AF. 36 | 300 250 50 350 300 50 as0 300

A.35-AF.3x | 300 250 S50 350 200 50 350 300

BOITES A BORNES SPECIALES

pour modes de ciblage divers
(voir pages 34 4 38 du catalogue).

TABLEAU 1

- e + T " Sur demanide spéciale
;:'f Paur CONSTRUCTION NORMALE | e
E moleurs s o i ol
o m"m'_'f v Seclinns Cou= HEN 2R Sections  Cou-
= typea max.des  rants max. des  ranis
r A &t AF intér. | extdr. conduct max imtér. extér. condscl. man
= min mim mind A mm  mm mimd A
BOITES A BORNES STATOR
2 | 36-38 | — — 335 13D - — |3 A5 135
3 . = — Jde25 10 — — 3ded5 1D
+ . 37,4 43 3de 35 125 |37.4 43 | 3 de 35 15
5 - 36 3 de 35 125 36 - 3 de 35 25
BOITES A BORNES ROTOR
2 S8 — - 4> 35 1356 - — 33515
3 . — -  3de2 100 — - | 3de35 125
B - 374 43 3de 35 125 |37.4 43 3Ade 35 15
5 - i — 3 de 35 125 a6 — 3 de 35 125

Majorations de prix pour boites & bornes spéciales
identiques & celles pour moteurs types A. 5 4 A, 28,

ARBRE SPECIAL
pour moteurs types A-AF. 36 et A-AF. 38

Dimensions du { Diam, mm

Rator en court-circuit

45

second boul

darbre

Majoration de prix : |

110
200

:’ Lang, mim

Rolor & bagues

38

95
200
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Accessoires

POULIES

55

DE CHARLEROI

N. B. — A 3000 tours par minute, ccs moteurs ne peuvent pas recevoir une

prkilie,
FOUR Diambtre Largeur Alésage Palds PRIX
MOTEURS
TYPES mm mim mim kg I
A-AF. 36 224 120 45 9.5 140
A-AF. 38 250 140 45 12 170

MANCHON D'ACCOUPLEMENT ELASTIQUE

: Manchon
POUR Manchon Nombre de  Diamitres| O M::::.,F::,Iﬁ.r:wm
i . boulons ¥
MOTEURS d'accouplement Car dosil- d'arbre Paids PRIX
TYPES type manchon mim kg |
A-AF. 36-1% ME. Cy. 3 4 32 h 52 24 500

RAILS TENDEURS

BOULONS DE FONDATION ET DE FIXATION

JEU DE 2 RAILS TENDEURS AVEC BOULDONS
DE FONDATION ET DE FIXATION

DIMINUTION
Pair non-fourniture des
Bavidlang de {ondalion

Paids PRIX

POUR MOTEURS Raills  poide PRIX
; lendenrs TYPES
TYPES i b | § | 1
A-AF. 36-38 RT. 620 20 120)] A. 16400 F 2,5 14

DIMENSIONS : voir page 7.
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RHEOSTATS DE DEMARRAGE

ATELIERS DE CONSTRUCTIONS ELECTRIQUES DE CHARLEROI

i refroidissement & air libre, pour moteurs & bagues, type A.
Tablean indiquant le type de rhéostat & emplover

pour le démarrage sous pleine charge

TYPE Vitesses de synchronlsme : tours/min,

U MOTEUR 3000 1500 1000 T50
A. 36 OBT OAT. 3 OAT. 3 OAT. 3
A. 38 OBT OBT OAT OAT

CARACTERISTIQUES ET PRIX
RHEOSTATS | Mombre  Courant Polds PRIX ,,:.‘;:ﬁ’:;.'.'.: %
s de max. (*) profeclion
TYPES posilions A kg I ]
OAT 5 13 10 410 100
OAT. 3 5 T3 (1] 410 100
0BT 7 150 20 605 1356

1*) En durée sur ln dernigre position.

RHEOSTATS DE DEMARRAGE A BAIN D'HUILE

pour moteurs & bagues

Tableau indiguant le type de
pour le démarrage sous

rhénstat & employer
pleine charge

: Vitesses de synchronisme f Vitesses de synchronime
B tours/min, = Do e s min
:E EE
£ = | 3000 1500 1000 TS0 f £ = | 3000 1500 1000 750
E et TypeTH Tpe TR Ty W Z [ tpe T8 Ty TH Type N | Type M
A di]| sne | wan 17-90 17-9D | AF.36] 17-9B 8,5-7C 8,5-7C 4,2-5C
Ao BH| 4828 30D 17-90D 17-9D) AF. 38 ]17-9A 17-8C 8,5-7C B.5-TC

CARACTERISTIQUES ET PRIX

DONNEES TECHNIQUES PRIX (3}
A Polds | o el
JRHEOSTATS Nombre Courani Capacivé Volume s | I:n-.". h._l :L
TYPES de max. {1} caloril{} dhuile iy - g B .n.-.,:-._u [
positions A kWesee. Litres y 7 g o
TH4,2-5C| 5 40 a1 3 4,5 330 355
TH.&,5-7C 5 40 182 4.5 5.5 440 465
TH.17-9A
TH.17-98B ' y
3 ] I BOS B30
TH.a7-0c | ° o ot . L&
TH.17-9D
TH34-11C] - 15 808 16 16 MO —
TH.34-11D : '
TH.48-12B] 8 250 1272 | 26 et 1150 —_

1F Ea durde sar 13 deralére pasithon.
(11 Pour me C @éeghagtiement, dins bes conditions dcmploi privers par ke V. DLE,
1F Huaile Ben EmmpTier.
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DIMENSIONS D’ENCOMBREMENT

MOTEURS SANS POULIE NI RAILS TENDEURS (voir croquis page 46 du catalogue)

DIMENSIONS EN MILLIMETRES

BOUT IARBRE

TYPES ahcdnfghiikqs!ua,dlllnzlmnul.m!
A. 36-AF. 36 J640 424 375 265 437 3100 340 390 400 95 225 265 98 40 20 K30 455 475 STOQ110 45 14 49 —
A. 38-AF, 38 680 424 305 285 437 310 380 300 440 95 225 285 98 40 20 H70 475 475 S5T0Q110 45 14 49 — —
ROTA. - Pour les moleurs & bagues § X000 tours par minule, les cotes e, di, ] &1 g doivent &re avgmentdes de 15 mum ¢t la cole &1 de 30 mm.
MOTEURS AVEC POULIE ET RAILS TENDEURS (voir croquis page 48 du catalogue)
DIMENSIONS EN MILLIMETRES sout parere| W |
TYPES '
nbnduighlquItlzald“n,aalmnuupDL
A. 36-AF. 36 650 424 385 265 487 620 340 920 640 275 265 150 50 22 TO 8B40 455 525 6200110 45 14 49] 16 4000224 120
A. 38-AF. 38 600 424 405 285 487 G20 380 920 680 275 285 150 50 22 70 BR0 475 525 6204110 45 14 49]16 Hl!izfﬂ 1400

NOTA. — Pour les moteurs & bagues & 300 tours par minide, les cofes @, di, o1 g doivenl 8lre angmentées de 15 mm el Ia cole ay de X mm,

IATE SNOILINHISNOD 30 SHIEITHLY

IOHATHYHD 30 SENOIHL

e


http://www.mot.be/nl/praktisch/inlichtingen

58 ATELIERS DE CONSTRUCTIONS ELECTRIQUES DE CHARLEROI
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Systtme de captation du courant rotorique .
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Supplément an catalogue 461
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Exécutions spéciales
Accessoires

ZHRLENETEEREBRERE

51


http://www.mot.be/nl/praktisch/inlichtingen

ATHLIERS DE CONSTRUCTIONS PLECTRIQUES DE CHARLEROD 589

Vues des ateliers oi sont construits nos petits moteurs

Presses de découpage et de poingonnage
des tiles magnétiques.

Hall de montage en grande série.
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